









	บทที่ 7 ข้อสรุปและข้อเสนอแนะ
	7.1 วิธีคำนวณวงรอบในระบบยูทีเอ็ม
	7.2 วิธีแปลงค่าพิกัดระบบโซลด์เนอร์เป็นพิกัดภูมิศาสตร์ แล้วแปลงเป็นพิกัดระบบยูทีเอ็ม
	7.3 ใช้พิกัดระบบโซลด์เนอร์มาแปลงเป็นระบบยูทีเอ็มโดยใช้วิธี การแปลงแบบสัมพรรค
	7.4 ความแตกต่างของพิกัดยูทีเอ็มจากวิธีที่ 2 กับวิธีที่ 1 และวิธีที่ 3 กับวิธีที่ 1
	7.5 การคำนวณเนื้อที่
	7.6 สรุปวิธีการและขั้นตอนการแปลงค่าพิกัดระบบโซลด์เนอร์เป็นพิกัดเป็นระบบยูทีเอ็ม
	7.7 ข้อเสนอแนะ


