































































	บทที่ 4 การออกแบบตัวควบคุมฟัซซีชนิดที่มีการปรับตัว
	การออกแบบตัวควบคุมฟัซซีชนิดที่มีการปรับตัวโดยใช้ข่ายงานระบบประสาท
	ผลของสัญญาณรบกวนที่เกิดขึ้นกับระบบและความคลาดเคลื่อนเนื่องจากการวัดชนิดขาวแบบเกาส์ที่มีต่อตัวควบคุมฟัซซีชนิดที่มีการปรับตัวโดยใช้ข่ายงานระบบประสาท
	ผลของสัญญาณรบกวนที่เกิดขึ้นกับระบบชนิดสีแบบเกาส์และความคลาดเคลื่อนเนื่องจากการวัดชนิดขาวแบบเกาส์ที่มีต่อตัวควบคุมฟัซซีชนิดที่มีการปรับตัว
	ผลของสัญญาณรบกวนที่เกิดขึ้นกับระบบชนิดขาวแบบเกาส์และความคลาดเคลื่อนเนื่องจากการวัดชนิดสีแบบเกาส์ที่มีต่อตัวควบคุมฟัซซีชนิดที่มีการปรับตัว
	การออกแบบตัวควบคุมฟัซซีชนิดที่มีการปรับตัวโดยใช้วิธีกำลังสองน้อยสุดเชิงตั้งฉาก
	สรุป


