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สรุป

การควบคุมแสงแบบกระจายทำให้ผู้ใช้สามารถควบคุมแสงในพื้นท่ีทำงานของตนเองได้ 
โดยตรง โดยการควบคุมดังกล่าวต้องใช้ข้อมูลของความคลาดเคล่ือนของแสงท่ีผู้ใช้ต้องการกับปริมาณ 
แสงท่ีไต้รับและการประเมินอัตราส่วนของระยะทางจากหลอดถึงผู้ใช้งาน จึงต้องอาศัยการส่ือสาร 2 
ทางเพ่ือให้ไต้มาซ่ึงข้อมูลดังกล่าว การส่ือสารผ่านแสงของหลอดให้ประโยชน์ท้ังในแง,การส่ือสารและ 
การประเมินระยะทางจากหลอดถึงพืนท่ีทำงานของผู้ใช้แสงสว่าง

การใช้ค่าสมรรถนะ ( performance index) เป็นตัวกำหนดทิศทางการเปล่ียนแปลงของ 
แสงร่วมกับการเปล่ียนแปลงปริมาณแสงของหลอดเป็นข้ันๆ ทำให้การควบคุมแสงมีเสถียรภาพและ
ช่วยประนีประนอมความขัดแย้งของความต้องการความเข้มแสงของผู้ใช้ที่อยู่ใกล้กันตลอดจนไม่ทำให้ 
เกิดความรำคาญต่อผู้ใช้เน่ืองจากการเปล่ียนแปลงแสงท่ีรวดเร็วเกินไป

วิจารณ์
จากผลการศึกษาแสดงให้เห็นว่าแนวคิดในการควบคุมแบบกระจายสามารถทำได้จริง 

อย่างไรก็ด ีระบบที่สร้างขึนเพื่อทดสอบแนวคิดมีช ุดบัลลาสต์ต ัวควบคุมที่ผ ู้ใช ้ท ี่สามารถเคลื่อนย้ายได้ 

เพียง 2 ชุด ซึ่งเป็นจำนวนที่น้อยเมื่อเทียบกับระบบจริง ทำให้ไม่เห็นผลของการกระทบกระทั่งที่จะ 

เกิดขึนเมื่อชุดควบคุมมีจำนวนมากขึ้น โดยเฉพาะเมื่อความต้องการของตัวควบคุมที่อยู่ใกล้กันมีความ 

ขัดแย้งกัน ในการออกแบบระบบไต้มีการคำนึงถึงผลตังกล่าวไว้แล้ว โดยระบบที่สร้างขึ้นจะพยายาม 

ใช้วิธีประณีประนอมความต้องการที่ขัดแย้งกัน โดยพยายามทำให้เป็นไปตามความต้องการของผู้ใช้

มากท ี่ส ุดเท ่าท ี่จะทำไต ้โดยการเล ือกใช ้ค ่าสมรรถนะ(Performance Indexéห ้ด ีท ี่ส ุดท ี่จะเป ็นไปได ้ 

ระบบตังกล่าวสามารถที่จะพัฒนาให้คีขึนไต้อีกมากโดยเฉพาะเรื่องเสถียรภาพความนุ่มนวล และความ 

รวดเร็วในการทำงาน

ข้อเสนอแนะ

1. ระบบนีสามารถปรับเปล่ียนความเร็วในการควบคุมให้เข้าสู่เป้าหมาย 
ไต้เร็วข้ึน โดยการเปล่ียนขนาดการก้าวกระโดด
2. ระบบนีสามารถปรับเปล่ียนวิธีการควบคุมแบบใหม่โดยการแก้ไขที่ซอพพ่ืแวร์
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