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เดนโดแกรมของโปรแกรมแถวลำดับแถวคอยแบบแยกส่วน
จากการใช ้ว ิธ ีการจ ัดกลุ่มข ้อม ูลฯ (แบบปกติ).......................................
เดนโดแกรมของโปรแกรมแถวลำดับแถวคอยแบบผูกติด
จากการใช ้ว ิธ ีการจ ัดกลุ่มข ้อม ูลฯ (แบบปกติ)......................................
เดนโดแกรมของโปรแกรมลงทะเบียนพนักงาน
จากการใช ้ว ิธ ีการจ ัดกลุ่มข ้อม ูลฯ (แบบปกติ)......................................
โครงข่ายคอนเซ ็ปต์ฃองโปรแกรมแถวลำดับแถวคอยแบบแยกส่วน
จากการใช ้ว ิธ ีการว ิเคราะห ์คอนเช ็ปต ์.....................................................
โครงข ่ายคอนเซ ็ปต์ของโปรแกรมแถวลำดับแถวคอยแบบผูกต ิด
จากการใช ้ว ิธ ีการว ิเคราะห ์คอนเซ ็ปต ์.....................................................
โครงข่ายคอนเช็ปต์ของโปรแกรมลงทะเบียนพนักงาน
จากการใช ้ว ิธ ีการว ิเคราะห ์คอนเซ ็ปต ์.....................................................
เดนโดแกรมของโปรแกรมลงทะเบียนพนักงาน
จากการใช ้ว ิธ ีการจ ัดกลุ่มข ้อม ูลฯ ท ี่ค ่าน ํ้าหนัก -1% ...........................
เดนโดแกรมของโปรแกรมลงทะเบียนพนักงาน
จากการใช ้ว ิธ ีการจ ัดกลุ่มข ้อม ูลฯ ท ี่ค ่าน ํ้าหนัก + 1 % .........................
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เดนโดแกรมของโปรแกรมลงทะเบียนพนักงาน
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