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(Algorithm for formation of bus impedance matrix)

[11]
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2. branch (Addition of a branch)
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( Coupling)
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(Fault calculation using bus impedance matrix)

(Symmetrical)
( ymmetrical)
2
[10]
L (Single line to ground fault)
A Zf k
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.k (Symmetrical

component)
v
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' (Line to line fault)
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(Double line to ground fault)

B C f
3()
3()
Bus k of network
| A B c |
Zf
()
|
i 2 2 0 0
'kk Zlk lkk Zkk lkk Zkk




109

,0

(.7
7" 1 ZkKg kk+3Zp>
kk 2
zkk + zkk + 3Zf
WO - i a
'kk
- Tk (9
Zkk + 3zf
Thofh i = %
k (2
'k(F) = k + 1k ( -10)
J
k
V P (.11
V. = "» - 71Kk (12



V AEC = AV 012

110



.. 2518

2542



	รายการอ้างอิง


	ภาคผนวก


	ก. กระบวนการสร้างบัสอิมพีแดนซ์เมตริกซ์
	ข. การคำนวณฟอลต์โดยใช้บัสอิมพีแดนซ์เมตริกซ์

	ประวัติผู้เขียนวิทยานิพนธ์

