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ถ

สารบัญคำย่อและสัญลักษณ์

คำย่อ คำอธิบาย หน่วย
A พ้ืนท่ี

ความยาวตามแนวรัศมีของข้ัวแม่เหล็ก
1ท2

b ทา
B ความหนาแน่นของเส้นแรงแม่เหล็ก Wb/rn
c ระยะห่างระหว่างจุดศูนย์กลางของพูเล่ย์ m
CR Rated capacity N
r̂eq ค่า required ของ C สำหรับการประยุกต์ใช้งาน 

ความกว้างของขั้วแม่เหล็ก
N

d m
dp เส้นผ่านศูนย์กลางของพูเล่ย์ตัวขับ m
D เส้นผ่านศูนย์กลาง m
DP เส้นผ่านศูนย์กลางของพูเล่ย์ตัวตาม m
e.m.f. แรงตันไฟฟ้าเหน่ียวนำ V
E Modulus of Elasticity N/m2
f ค่าความถ่ีในการหมุน rpm
F แรงกระทำ N
Fc equivalent load N
Fm แรงตันแม่เหล็ก A-T
Fr radial load N
F, thrust load N

F, แรงด้านท่ีตึงของสายพาน N
f2 แรงด้านท่ีหย่อนของสายพาน N
H ความเข้มของสนามแม่เหล็ก A/m
I กระแสไฟฟ้า A
k ค่านิจของสปริง N/m
Ka Application factor
^ ค่าตัวประกอบความล้าเนื่องจากโมเมนต์ตัด
Kr Life adjustment reliability factors
K,
1

ค่าตัวประกอบความล้าเนื่องจากโมเมนต์บิด 
ความยาวของวงจรแม่เหล็ก m

L ระยะเวลาการใช้งานทังหมดของแบริ่ง รอบ



ท

คำย่อ คำอธิบาย หน่วย
L P ความยาวพิตช์ของสายพาน m
Lr อายุการใช้งานตาม rated capacity รอบ
m.m.f. แรงดันแม่เหล็ก A-T
mพ อัตราทดของสายพาน
Mb โมเมนต์ดัด N-m
M, โมเมนต์บิด N-m
ท จำนวนรอบท่ีหมุน rpm
n. ความเร็วของพูเล่ย์ดัวขับ rpm
ท2 ความเร็วของพูเล่ย์ตัวตาม rpm
N จำนวนรอบของขดลวด
Ns ตัวประกอบใช้งาน
N, ตัวประกอบแก้ไขส่วนโค้งใช้งาน
Na ตัวประกอบแก้ไขส่วนโค้งสัมผัส
P กำลัง พ
r ระยะรัศมี m
R ค่าความต้านทาน Q

ความต้านทานแม่เหล็ก A-T/Wb
t ความหนาของแผ่นตัวนำ m
T แรงบิด N-m
V ความเร็วในการเคล่ือนท่ีของตัวนำ m/ร2
V ค่าแรงตันไฟฟ้า V
w p กำลังที่ต้องการถ่ายทอดโดยสายพาน kw
z จำนวนเส้นของสายพาน
p มุมท่ีสายพานทำกับแนวระดับ
e มุมท่ีตัวนำเคล่ือนท่ีกระทำกับเส้นแรงแม่เหล็ก O
<t> เส้นแรงแม่เหล็ก หรือฟลักซ์แม'เหล็ก Wb
Y ค่าความหนาแน่นของวัตถุใดๆ kg/m3
p สภาพความต้านทานของแผ่นตัวนำ Q-m

Ultimate Strength MN/m2
a v Tensile Yield Strength MN/m2



คำอธิบายคำย่อ 
X
M
Mc
Mb
Mo
Mr
(X)

yความเคนเฉธน
ค่าความซมซาบได้ของตัวนำใดๆ

หน่วย
N/m:

Poisson Ratio
ค่าส้มประสิทธิความเสียดทานระหว่างสายพานกับพูเล่ย์ 
ค่าความซึมชาบได้ของอากาศ 
ค่าความซึมซาบได้ส้มพัทธ์
ความเร็วเชิงมุมของแผ่นตัวนำ rad/s
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