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มัสเรืย มูสตาฟา: คุณภาพของข้อมูลจาก Probe Vehicle ต่อการประมาณค่าเวลาการ 
เดินทาง (QUALITY OF PROBE VEHICLE DATA ON TRAVEL TIME ESTIMATION), 
อาจารย์ที่ปรึกษา:รองศาสตราจารย์ ดร.สรวิศนถุปิติ, 113หน้า. ISBN 974-14-1791-8.

วัตถุประสงค์ของการศึกษานี้เพ ื่อศ ึกษาคุณภาพและความน่าเชื่อถือของข้อมูลเวลาการ 
เดินทาง และ เพื่อประเมินประสิทธิผลของการใช้ระบบ Probe Vehicle ในการจัหาข้อมูลการเดินทาง 
ภายใต ้สภาพการจราจรท ี่หลากหลาย การจำลองสภาพการจราจรแบบจุลภาคโดยโปรแกรม 
Paramics ได้นำมาใช้ในการสร้างข้อมูลเวลาในการเดินทางบนโครงข่ายจำลองที่กำหนดขึ้นโดย สภาพ 
ทางเรขาคณิตของโครงข่าย ปริมาณการจราจร และ การจัดการควบคุมสัญญาณไฟ เวลาการ 
เดินทางบนช่วงถนน (Link) และ ตลอดสายทาง (Route) ถูก'วิเคราะห์โดยมีสถานการณ์'ของเปอร์เซ'นต์ 
ของข้อมูลจาก Probe Vehicles หรือ เรียกว่า ความนิยมในตลาด (Market penetration) และ สภาพ 
การจราจรที่แตกต่างกัน และ นำมาเปรียบกับข้อมูลเวลาในการเดินทางเฉลี่ยจริง นอกจากนี้ ความ 
แปรผันของเวลาที่ได้จาก Probe Vehicle ได้จากการวิเคราะหํโดยวิธี bootstrap ซึ่งเป็นการสุ่ม 
ตัวอย่างใหม่เพื่อหาความแปรปรวนของสภาพและผลของเวลาการเดินทาง การศึกษาพบว่าข้อมูล 
เวลาการเดินทางโดย Probe Vehicle และเวลาในการเดินทางจริงเฉลี่ยใกล้เคียงกัน ในกรณีของการ 
พิจารณาในระดับช่วงถนนและสายทาง ซึ่งอนุมานได้ว่า probe vehicle สามารถให้ข้อมูลที่มีความ 
ถูกต้องดีในช่วงสภาพการจราจรที่หลากหลาย อย่างไรก็ดีในสภาพการจราจรหนาแน่น ซึ่งมีการก่อตัว 
ของแถวคอยแล้ว probe vehicle จะให้ข้อมูลที่มีความถูกต้องลดลง กรณีศึกษาโดยสร้างโครงข่ายที่ 
สภาพแวดล้อมการจราจรใกล้เคียงกับสภาพการจราจรจริงถูกใช้ศึกษาเพื่อตรวจสอบคุณภาพของ 
ข้อมูลเวลาการเดินทางของสายทางการเดินทางจริง (OD) โดยผลที่ได้ยืนยันว่าข้อมูลเวลาการเดินทาง 
ที่ได้นั้นยังคงมีความน่าเชื่อถือ
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The purposes of this study were to investigate accuracy and reliability of travel 
time information and to assess the effectiveness of probe vehicle in providing traffic 
information (travel time) under various traffic conditions. A widely used traffic 
microsimulation model, Paramics V5, was used to generate travel time data on a 
hypothetical network that was built according to geometries of corridor, traffic flow 
parameters and configuration of signalized intersection. Average travel time on links and 
routes were analyzed for various percentage of probe vehicles (market penetration) and 
traffic flow conditions (level of congestion) and compared to the ‘true’ average travel 
time. Moreover, the variation of travel time data obtained from probe vehicles was 
examined from ‘bootstrapping’ technique where this method of resampling represents the 
varying condition for probe vehicles. It was found that the plots of probe vehicle average 
travel time versus ‘true’ average travel time for link and route case agreed well which 
imply the obtainment of travel time accuracy by probe vehicles in a wide range of traffic 
volumes (situations). However, the probe vehicle performed less accurately when traffic 
congestion was forming. A case study of network and traffic condition similar to a real 
world condition was carried out to demonstrate the quality of travel time data from probe 
vehicles in selected routes (OD). It was clear that when having all vehicles in the link to 
be probes, the OD estimates are rather reliable.
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