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Auto-Regressive with Exogenous Input Model (ARX)
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Auto-Regressive Moving Average with Exogenous Input Model
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Box-Jenkins Model (BJ)
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(Least Squares Method)
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(sampling interval) T = 0.01

2
validation ~ data
A )
(transfer function)
A : A Y
@&, NI A oL
15 V
1+ //\/A'v.\

NN S
_05 A% n n
0 150

40C

— - ,1
y 5.7 1 yi
2 )

(transfer function)

147234+ 1.03 x 10V - 2.083 x 106.2- 1.857 x 108 - 2.706 x 109
5+ 754654+ 2.692 x 105.3+ 1.893 x 107 2+ 3.74 x 108 + 1.405 x 109



From ut to y!

Amplitude

8

558 8

Phase (degrees)
)

o8

107 10°

Frecuency (rad/s)

58: o1

Measured Output and Simulated Model Output

06

04

Measured Output
= armax Fit" 40 77%

5C 100 150 200 250 30¢
2
1 f
0
-1
-2 E
-3 " —
0 50 100 150 200
u2
2 T
I I
| 3 ‘ I ‘\ Il
i |
0 \ \
-1 l | 't
-2 n n 7 i L
0 50 100 150 200

,5.10:

55

ARMAX
510, 511, 5.12 '

32



3

3 From u2 to y2
10 e
—r N
NG
e ‘\\
3 10" 5
Ny
£ \
- A
)
1071 : |
10 107 10° 10
200
o e
g —.
v B
@
£ \
\
-200 2 o
10 10 10 10
Frequency (rad/s)

5.1 62

Measured Output and Simulated Model Output

Moasured Oulput
2 —— armax Fit 70 65%

-3

512

5.7, 58 59

10% - fit 40%

fit



PRBS

3

AWIAINTalunIIng1ae
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



	บทที่ 5 การหาเอกลักษณ์ของระบบ
	5.1 ขั้นตอนในการหาเอกลักษณ์ของระบบ
	5.2 วิธีการประมาณค่าแบบจำลอง
	5.3 การตรวจสอบความถูกต้องของแบบจำลอง
	5.4 การหาเอกลักษณ์ของระบบ
	5.5 สรุป


