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Fo อ ัต ราก ารไห ล ข อ งส าย!]อน  (I/min.)
Cao ความเข ้มข ้น เร ิ่มต ้นของสาร A (mol/1)
To อ ุณ ห ภ ูม ิของส าย!]อน  (K )
F อ ัต ราการไห ลของผ ล ิต ภ ัณ ฑ  (1/min)
Ca ความเข ้มข ้นของสาร A (mol/1)
T อ ุณ ห ภ ูม ิของระบ บ  (K)
Fc อ ัต ราการไห ลข องน ำห ล ่อ เย ็น  (1/min)
Tco อ ุณ ห ภ ูม ิของน ำห ล ่อ เย ็น ขาเข ้า (K)
Te อ ุณ ห ภ ูม ิของน ำห ล ่อ เย ็น ข าออก (K)
V  ป ร ิมาตรถ ังป ฏ ิกรณ ์ (1)
P  ค วาม ห น าแน ่น ข อ งส ารใน ถ ังป ฏ ิก รณ ์ (g/1)

p c  ค วาม ห น าแน ่น ข องน ำห ล ่อ เย ็น  (g/1)

hA ส .ป .ส  การถ ่ายเท ความร ้อน  (cal/min. K)
£ 0  Arrhenius constant (min.)

E/R พ ล ังงาน กระต ้น / ค ่าคงท ี่ของก ๊าซ  (K)
-A H  ความ ร ้อน จากการเก ิดป ฏ ิก ิร ิยา (cal/mol)
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