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บญชคาศพท

การกระโดดเปลี่ยนความถี่ Frequency Hopping ย่อว่า FH
การควบคุมกำลังส่ง power control
การปรับตัวแบบบอด blind adaptation
การมอดูเลตแบบสเปกตรัมแผ่ spread spectrum
การสื่อสารแบบแบ่งแยกด้วยรหัส Code Division Multiple Access
หรือ การเข้าถึงหลายทางแบบแบ่งแยกด้วยรหัส ย่อว่า CDMA
การสื่อสารแบบแบ่งแยกด้วยรหัสชนิดไดเรกต์ซีเควนซ์ Direct Sequence-Code Devision 

Multiple Access 
ย่อว่า DS-CDMA

ค่านาหนักถ่วง adaptive weight
เครื่องรับแบบแมตช์'ฟิลเตอร์ match filter
เคร่ืองรับที่มีการปรับตัวแบบบอดด้วยขันตอน Linearly Constrained Constant
ความกว้างแถบ Bandwidth
ลิเนียร์ลีคอนเสตรนคอนแสตนต์มอดุลัส Modulus Algorithm Blind

Adaptive Detector
เครื่องรับที่เหมาะสมที่สุด optimal receiver
เครื่องรับที่เหมาะสมรองลงไป suboptimal receiver
จัดลำดับเข้าถึงโดยตรง หรือไดเรกต์ซีเควนซ์ Direct Sequence ย่อว่า DS
ซิป chip
ซิงโครหัส synchronous
ดีคอรืเลเตอร์ decorrelator
เทรนนิงซีเควนซ์ training sequence
ปริภูมิของรหัส code space
ปรากฏการณ์ใกล้-ไกล Near-Far effect
พารามิเตอร์ parameter
มัลติยูสเซอร์ดีเทกชัน multiuser detection
หลายอัตรา multirate



บญชสญลกษณ

ขนาดของสัญญาณที่รับได้ที่เครื่องรับของผู้ใช้ลำดับที่ k

บิตข้อมูลของผู้ใช้ลำดับที่ k
ผลตอบของเครื่องรับสำหรับผู้ใช้ลำดับที่ k

จำนวนซิปของสเปรดดิงโค้ด
เมทริกซ์ลดมิติ
บล็อกกิงเมทริกซ์
สัญญาณที่รับได้ที่เครื่องรับ
สเปรดติงโค้ดของผู้ใช้ลำดับที่ k

คาบของซิป
คาบสัญลักษณ์ของบิตข้อมูล 
ค่าหน่วงเวลาสัมพัทธ์ของผู้ใช้ลำดับที่ k  

สัญญาณออกจากเครื่องรับสำหรับผู้ใช้ลำดับที่ k  

ค่าช่วงก้าว (step size)
กำลังของสัญญาณรบกวน
เวกเตอร์เจาะจงลำดับท่ี j
ค่าเจาะจงท่ีสัมพันธ์กับเวกเตอร์เจาะจงลำดับท่ี j
สัญญาณแทรกสอดที่ปะปนมาในสัญญาณออกของวงจรกรองคงที่ในส่วน 
ของเครื่องรับที่มีการปรับตัวโดยอัตโนมัติเพื่อหักล้างสัญญาณแทรกสอด 
กำลังของสัญญาณแทรกสอดในส่วนบนของเครื่องรับที่มีการปรับตัวโดย 
อัตโนมัติเพื่อหักล้างสัญญาณแทรกสอด
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