
บฑก่ี 2

งานวิจัรก่ีเก่ียวซ้อง

วิปฺพร ทองวิว«น (2520)

วิทยานิพนflฉบับน นิวัพทุประปงดเพอต้องการแนะนำกง วิชการพา«ทารผเกี่ยว 
กับปรมาผการลัฤเจรปีองรกบรรทุกต้วยเทพนิพต่าง  ๆ พอ เทพนพการนับลัวงกันชองรทบรรทุก 
( Truck Short Count Technique ) , การพาเปอร่เปนก็ซองวกบรรทุก (Truck 
P ercen tag e), (Truck T rip  G eneration), และ (Truck t r i p  G eneration By 
M ultip le  R egression) เพอซ้เให้เห็นทงพุผลักษผะซองการลั[แจรซองรถบรรทุก ทนพกต่าง 
จากการลัเนจรซองรวพยานท่ัว  ๆ ไป

MD. Al-amin (1989)
\

วิทยานิพนflฉบับน นิวัพทุประปงพเพอออกแบบระบบการจัพจำหน่ายลันตาประเภทนามัน 
ท้ังปนิพก่ีบรโภพไต้ และ๘นิพท่ับวิโภพไนิไต้ ให้เห็นระบบก่ีมพำใซ้จ่ายในการเก็บลันพาพงพลัง
และการซนลังลันต้า«าก่ีปุด ซผะเพยวกัน ต้องเห็นระบมทนิประลัทรภาพและลูกต้านิดวาม
พอใจพ่อระบบต้วย ในการวิจัยน กำหน«ให้ดวามต้องการซองลูกต้านิลักษผะเห็นแบบ
D ete rm in istic  และนิพ่าพงท่ั การวิจัยแน่งออกเห็น 2 แบบ แบบแรก พอ ซนลังโพย«วง
( D irect sh ipping ) พำนวผหาประมาผการซนลังก่ีเหมาะปมโพยใ!?วิช N onlinear
Programming โพยนิ๙มการเงอน'ไซ ( C onstra in t ) พอ ซนา«บรรจุซองรถบรรทุก
แบบก่ี 2 พอ เร่ซนลัง ( Peddling ) ปรมาผการซนลังก่ีเหมาะ๙«ก็พอ การบรรทุกเก็มพันรถ 
การหาแบบก่ีเหมาะ๙มซองรถซนลัง พำนวผไต้จากการพังปมการต้นทุนพำปุด ( Cost
M inim ization Equation ) และตารางการซนลัง ( Schedule ) แต่ละเพอน บรษัท" 
จะเห็นผู้กำหนด โดยพจารผาจากปรมาผการซนลังก่ีเหมาะปมก่ีปุ«ลัาหรับลูกตาแต่ละราย
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Vachara Klibbua (1990)

วัทยานนนสฉบับน เท่ีนการวัจัยเนอจุดประฟ้งดในการออกแบบการทำงานซอง«ลังลัน 
อ้าแห่งใหม่ แระวางแผนการปีนม่งสินอ้าจาก«อังสินอ้าแห่งน ร่งจะเท่ีน«ลังลันอ้าแห่งใหม่ชอง 
โรงงานผลัดอาหารประเภทนมและไอฟ้«รัม เนอให้ฟ้ามารถรองรับ«วามอ้องการซองลกอ้าท่ี
เน่ิมช้ันานอนา«ดไปอก 5 3 งานวจัยแบ่งออกเท่ีน 2 ม่วน ม่วนท่ี 1 «อ การออกแบบการ
ทำงานชอง«ลังลันอ้า* ออกแบบเท่ียวกับชนา«พนท่ีชอง«ลังลันอ้า ท่ีอ้อง«ชนา«เพยงพอห่อการ
รองรับลกอ้าานเชดรับผดฟ้อบ เ«รองม่ออุปกรผการชนถ่ายลันอ้า แ'ระ ท่ีน  ๆ ม่วนท่ี 2 «อ
การวางแผนการชนม่งลันอ้าม่าหรับการชนม่งโ«ยรถบรรทุก โ«รกำหน«ให้เฟ้นทางชนม่งแห่ละ
เลันกางเท่ีนลัก»ผะเลันทางท่ีอ้องเดนกางแบบตายตัว แห่อาจจะเปลรนแปลงไอ้เล๋ักนอยตาม
การพิจารผาชองม่ายชาย และใลัเทดน«การแก้ไชมัญหาม่ๆหรับการเลัอกเฟ้นทางท่ีลันท่ีฟ้ด โดย 
วธชอง D ij ik s tr a

G,B. Dantzig and J.H . Ramser (1959)

เท่ีนงานวัจัยท่ีอธบายถงวสการจัดเลันทาง ( Optimum Routing ) ฟ้าหรับ 
รถบรรทุกนามัน จาก«ลังนามันไปม่งยังฟ้ถานบรัการจำนวนมาก โดยมัฟ้มมต2านว่า มัการชนม่ง 
นามันเนยงฟ้นดเดยว และรถบรรทุกท้ังหม«จะอ้องมัป็นาดบรรจุเท่ากัน โดยอ้องกำหน«เลันกาง 
ท่ีลันท่ีฟ้ดระหว่างจุดใด  ๆ ในระบบให้กับระบบ และ«วามอ้องก'ไร < Demand ) ชองลันอ้าทัง 
หมดช้ันอยู่กับฟ้ถานีบรัการท่ีอยู่ในเฟ้นทางซนม่ง วัตถุประฟ้งดชอง Model «อ เนอหาทางกำ
หนดฟ้ถานบรัการให้แก่รถชนม่ง โดยท่ี«วามอ้องการท้ังหมดชองฟ้ทานบรัการจะอ้องไดัรับ
การฟ้นองดอบและเลันทางชนม่งจะต้องลันท่ีฟ้ด โดยการใลั L inear Programming ในการ
แก้ปี.เแหาเนอหาผลลันสท่ีเหมาะฟ้ม ( Near Optimal S o lu tion  )
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C larke, Wright (1964)

งานวิจัยน่ีพิจารผาการจักเน้นทาง ( Routing ) ท่ัมีกวาพฺท้องการลันท้า
หลายค'ทพท้ยงการ และมีรเไบรรทุโ เทพหลายซนาท ลังลันท้าออกจาแกลังลันท้าเพยงแท่งเกยว 
งานวิจัยน่ี ไท้พันนากระบวนการ I te ra t io n  ให้ฟ้ามารเนล้ยกเน้นทางท่ีเหทาะลพท่ัลุก หร้อ 
ใกล้เกยงไท้ยร่างทันท้ ผลท่ัไท้จากการแก้แญหาท้วยวิมีน Hย ทำให้ทราบจำนวนรกบรรทุกท
ท้ยงใล้ และปรพาผลันท้าซองรถบรรทุกแท่ละท้น

A.A. B e rto ss i, P. C a rra re s i, and G. Qallo (1967)

เท่ันงานวิจัยท่ัพิจารผาเฉพาะ Matching Problem 2 ซเนหา ท้อ C apacita ted  
Matching และ Multicommodity Matching โกยพรปเแ นการแก้ปิเแหาเป็น Polynomial 
Time Algorithm 3งท้องกำหนกโกรงสํร้างซองท่าใล้จ่ายท่าง  ๆ ให้ท้วย ในกอนท้าย ปิเแหา 
จะเร]นแบบ NP-hard ร่งมีลมพพิฐานว่า มีรถยนลังอร่เพิย•๗นกเกยว และรกซนลังแท่ละท้น 
ทจะวงแท่ละเน้นทาง พการนำเยา Multicommodity Matching ร่งใน้หลักการ
Lagrangian R elaxation  ลัาหรับ Capacity Version พาใน้ในการนก้ปิฤเพา

James H. Bookbinder and Kathleen E. Reece (1988)

เท่ันงานวิจัยท่ักำหนก Model วางแผนการกระจายลันท้าหลาย  ๆ ลนก โกยใล้ 
Nonlinear Programming ผลพกับ In teg e r Programming โกยการกระจายลันกาจาก 
แหล่งผลักลัลกท้าโกยใล้ Two-stages v ia  Depots โกยท้องกำหนกจำนวนและฑก้ังซอง 
Depots เน้นทางซนลังจาก Depots ลัลกท้าพิจารผาจาก F le e t s iz e  and Mix
Problem ’ลังท้องพิจารผาร่วพกับนโยบายในการเลอกใน้ลนเ..ละซนากซองรถซนลังท้วย การ 
แก้ปีเแหาในงานวิจัยน่ี ทำเหพอนกับวิมีการแก้ปิเนหาทางก้านกาวจักจำหน่ายและการจักเน้น'กาง
ซนลังลันท้าท่ัวไป แท่มีการนำเอาหลักการแบ่งแยกลันท้า ( Benders Decomposition J-
พาใลัท้วยเท่านัน



12

Warren B. Powell (1991)

เห็นบทดวามท่ีมวัตถุประสํงดเพอ แนะแนวทารใต้เตรองมอทางเฑตโนโลชกมอย1ใน
บัจจุบัน สำหรับการแก้ไชบัเนหาเท่ียวกับการบรัหาร และกำหนตงาน ยองบรัษัทบรัการต้าน
การชนสํงต้นล้าชนาดใหก่เ เนอหาเริ่มจาก การอรบายบัเนหาต่าง  ๆ ท่ีเกดชนในการวัตการ
ต้านการชนสํง เต้น บัถเหาทางต้านการวัดเต้นทางการชนต้งให้ต้นท่ีสํต หรัชบัเแเหากางต้าน
การกำหนดและวัสดารางการทำงานให้แก่'พนักงานชับรถ ตอ ต้องแจ้งให้พนักงานซับรถทราบว่า 
เมอชนสํงต้นดาชองบรัษัทแห่งหน้ังเสํร์จแต้ว พนักงานซับรถจะต้องไปรับต้นดาต่อท่ีบรัษัฑใล และ 
ต้องไปสํงให้แก่บรัษัฑใด เห็นต้น และอรบายกง Models และ Algorithm s สำหรับ 
การอนสํงต้นต้าแบบต่าง  ๆ ให้ทราบถงจุดอ่อน และ จุดแช์งของน.ต่ละวิธ และในแต่ละวิธน้ัน 
เหมาะท่ีจะใต้กับการแกับัญหาแบบต่าง  ๆ อย่างไร นอกจากน้ัในบทดวามยังแนะนำระบบ
MIDAS < Micro D ispatch and sim ulation  ) ต้งถูทพั«เนาธนมาสำหรับสํร้างแบบจำลอ'! 
เฬอแล'ดงาห้ผู้ใต้เห็นถงการทำงานของ O ptim ization Models แบบต่าง  ๆ ในชล!ะทำงาน 
เพอสำมารถเปรยบเทียบช้อด และ ช้อเต้ยของแต่ละ Model

C h ris tia n  L ard in o is , Teodor G abriel C ra in ic , Johanne Dion (1991)

เห็นบทดวามท่ีอรบายถงระบบ DSS( Decision Support System ) สำหรับกาว 
วางแผน และการบรหารการทำงานชองบรัษัทบรัการ๚นต้งมวลtf นระหว่างเมอง ในระบบ 
ดรอบดลมหลักการท่ีเท่ียวช้อง 2 ประการ ดอ หลักการแรกเท่ียวกับนโยบายทางต้านกาว 
ตลาด ร่งเท่ียวช้องกับการออกแบบและการวางแผนการลารางเวลาในการออกรท ( Time 
Table ) ท่ีมประต้ทรภาพ ตอ เวลาออกเดนกางของรถแต่ละเท่ียวมดวามเหมาะสํมกับดวาม 
ต้องการชอง«ใต้บรัการ และหลักการท่ี 2 เห็นหลักการในการทำงาน ใ?งเกยวช้องกับการวัด 
เต้นทางเต้นรถ ( Routing ) และการวัดลารางเต้นรถ ( Scheduling ) การดำเนน 
ตามหลักการท่ี 2 น้ั จะสํงผลเต้ยต่อนโยบายต้านการผลาด เนองจาก เห็นหลักการท่ีให้ดวาม 
สำดัเแต่อตารางเวลาในการออกรถ ( Time Table ) เปนนนต้บสํดท้าย ระบบ DSS ฑแสํดง 
ในบทดวามน้ัจงม่งท่ีจะทำให้หลักการทังสํองไปด้วยกันในระบบงาน
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Robert B. D ial (1991)

บทความน้ํอริบา a ถ'] O ptim ization Model ทา;คญิลสำสํลร ทถกนๆมาใ Î(ใน 
การลตด่าใล้จ่าaทางล้านการปีนส่งบนรถเทรลเลอริ ( T ra ile r-O n -F la t-C ar ,TOFC )
ปีฮงบริษัท United P arcel Service ส่งเป็นบริษัทปีนส่ง ทำให้สำมารถประหรัสืด่าใเจ่าa 
โล้ถงปึละ 4,000,000 ตอลส่าริ ในบทความโล้แสํตงถงปีญหาในการทำให้ส์มลุลปี?ง TOFC ล้อ 
บริษัทมรถเป็นปีองตัวเอง แล่จะล้องใเรถปีนส่ ทากภาวนอกเวอในการปินส่งตัวa โตฮทด่าใเ 
จ่าฮในการเดินทาง และด่าปีนส่งในแล่ละเดินทางปีองรถปีนส่ง'ทกภาสนอก ใม่เท่ากับรถปีนส่ง 
ปิองบริษัทเอง จงล้องมริริการาตรถให้เหมาะสํม และกล่าวถ'ทริการแก้บัถฺเหา'โตaใส่ริส
In teger L inear Programming ( ILP ) และการแปลง ILP ให้อร่ในรป Minimum 
Cost Network Flow Program ส่งจะทำให้พัใเสำมารถนำโปใเไล้อร่างเล็มท

Chnng-Lun L i, David S iach i-L ev i, and M artin Sssrocbers (1992)

งานริจ้าน เป็นการริเคราะห็ปีฤjหาการจ้ตเดินทางเดินรท ส่งทำหนาIงอนไปีนงHบท  

ระฮะทางในการเดินทางรวมปีองรถปีนส่งแล่ละตัว โตaการห้า■ ใรททบังกเนเห้าหมาa 2 ปรกล้น 
ตอ ระสะเดินทางรวมปีองรถปีนส่งดินล้าทน้อรท่ีสํต และ จำนวนรถปีนส่งดินล้าทถกนำมาใดิ
น้อรทสํต ในงานวาวโล้แสํตงให้เห็นกงลวามล้มบันส่อร่างใกล้ดิตปีองการแกโปีบ;',;หาระหว่าง

ฟ้งกส่นเห้าหมาa ทังสํอง และทำการริเคราะห ็ร ิธการทในงานริว ัยโตฮใเร ิร ิการ ' f l o r a l  Ca.rO 

A nalysis จาก ก ารร ิเค ราะห็f ใ ห ้เห็นว่า มลการริเคราะห ็จะล ้ส ่นเมอจำนวนรถท ใเใน การ
ปีนส่งลตลง

D im itris J . B erts iaas  (1992)

งานว่ายนพจาร{ไท'ชเๅ]หาการจํตเสํนทางเดินรถ ทมตัlUhiiะแ r u  น่ล็ d นแน่ลงบ่ ท มล้อง 
การดินล้าแบ!! S t o c h a s t i c  การออกแบบเล้นทางเดินรถส่าหรับแก้ปิญ,พาการ'วัตเล้นกางล้อง
การเห็ a งลักบ'ผะการกระวาสกางสํถิดิปีองความล้องการดินล้าเท ่านัน ภาฮใล้น'โวบา a และ
ระบบการวัตจำหน่าa ทกำ’หนล ล้ริวัaไล้สํร้างลำตับความสำคัญปีองลุกล้าทังฬมต เพอนำ}ท ใ เ
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ในกา1จัด เรันฑางท่ีรันท่ีฟ้ด จากการวิเคราะห็ช[นหาโดอใส้ทเ)ษฎต่าง  ๆ ผัวจัน1รัพบนพจน
และ วิธการคำนวผเรันทางท่ีรันท่ีฟ้«ดามรำรับความฟ้ารั{บชองรุกค้าภายใค้ชัอฟ้มม«ฐานท่ีกำหนด 
รัวรวสการน ผัวิจัรพบออบเปี«บน และชอบเข«ล่างชองปีฤเหาการจัดเรันกางเดนรกแบบ
P ro b a b il is t ic  น่ิงทำให้ฟ้ามารกหาเฟ้นทางเดนรกท่ีเหมาะฟ้มไต้ฑันท่ งานวิจัยน่ิไต้เฟ้นอวิส 
การ พว้อมทั้งวิเคราะห ็การทำงานชองวิธการโดรวิเคราะห็แบบ Worst Case ผลวิเคราะหช้ั 
ให้เห็นว่า วิธการท่ีค้ดช้ันน้ัเน่ินทางเล่อกท่ีคและมประโยฟ้น่ิกางเล่อกหน่ิง

Martin D esrochers, Jacques D esro sie rs , and Marius Solomon (1992)

เน่ินงานวิจัยท่ีอฮบายกงวิธการพ«เนาวิธการ < Algorithm ) ฟ้าหรับแก้ปีเนหาการ 
จัดเฟ้นกางเดนรกแบบ Vehicle Routing Problem with Time Windows ( VRPTW ) 
น่ิงเน่ินปีกเหาการจัดเรันทางเดนรก ท่ีกำหนดล่วงการรับรันคัาอร่างเร๋ัว และ อย่างรัาที่รุกค้า 
ต้องการ Time Window ในงานวิจัรน่ิเน่ินลัก»ผะ Hard Time Window คอ «องล่ง
ล่นค้าในล่วงเวลาท่ี'รุกค้ากำหนดไว้เท่าน้ัน ท้าหากรกชนล่งมากงก่อนเวลาจะต้องรอให้กงเวลา 
รับล่นค้าก่อน รุกค้าจังจ ะ รับล่นค้า โ ด ย ก าร ใล ่L inear Programming, Dynamic
Programming, และ Branch-and-Bound algorithm  แท้ปีกเหาในแต่ละล่วน ผลจาก
การทดฟ้อบช้ัให้เห็นว่า วิธการท่ีพั«เนาช้ันน้ัฟ้ามารทารัแท้ไชปีกเหาแบบ VRPTW ท่ีมรุกค้ากว่า
100 รายได้
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