
บหฟ้ 7
บ ท ส ร ุป แ ล ะ ข ้อ เส น อ แ น ะ

7.1 สร ฺปผลการทำ^ทยาน ิพนธ ์

วทยาน ิพ น ธ ์ฉ บ ับน ี้ ไดทำการส ิกษาพ ัฒ นาและออกแบบสร ้างพ ัวควบค ุม  PID เฉงเลข 

ขนาดกะท ัดร ัด สำหร ับกระบวน การทางอ ุตสาห กรรม  พ ัวควบค ุมพ ังกล ่าวไค ้ร ับการออกแบบท ี่ 

สนองต ่อความค ้องการของผ ู้ใช ้เบ ันหล ัก พ ัวควบคุมพ ังกล ่าวมค ุณสมบั?)พ ังน ี้

7.1.1 ระบบการควบค ุม

ใช ้ไมโครคอนโทรลเลอร ้เบอร ้ 87C51PB ท ี่ความเร ็ว 12 เมกะเฉ-รตช้

7.1.2 หน ่วยความจำภายนอก

ใช้ N V  RAM ขนาด 2 ก ํโลไบต ์

7.1.3 แนพุต

เบ ันส ัญ ญ าณ ท ี่ไค ้จากเซนเซอร ้ทางอ ุณ หภ ุม หร ือเบ ันส ัญ ญ าณ กระแส

มาตรฐาน

7.1.4 เอาค้พ ุต

เบ ันส ัญ ญ าณ กระแสมาตรฐาน

7.1.5 แผงหน ้าป ิด

7.1.5.1 ส ่วนร ับช ้อม ุล  ประกอบค ้วยปมจำนวน  5 ป ม  ในการกำหนด 

ฟ ้งก ํช ันการทำงานและกำหนดค ่าพ ัวแปร

7.1.5.2 ส ่วนแสดงผลเบ ัน  LCD ขนาด 2 แถว 20 อ ักขระต ่อแถว แ บ บ  

ตารางจ ุด ขนาด 5x7 จุด

7.2 jja a o m u M t

7.2.1 ฮาร ์ดแวร ์

7.2.1.1 แหล ่งจ ่ายไฟสำหร ับผแตภ ัณ ท ัท ี่มจำหน ่ายในท ้องตลาด ม ักจะใช ้ 

แหล ่งจ ่ายไฟสล ับท ี่ม ัค ่าเปส ืยนแปลงในช ่วงกว ้าง 90 - 220 Vac โดยใช ้วงจรแปลงแรงพ ัน



71

ไฟสล ับ  ไฟ ตรง (AC-DC C on ve rte r) ส ิงในการพ ัฒ นาแหล ่งจ ่ายไฟในล ักษณ ะต ังกล ่าวย ังป ี

ข นาดใหญ ่ไม ่สามารถบรรจ ุลงในกล ่องควบค ุมไต ั

7.2.1.2 ช ่องการล ือสาร ควรพ ัฒ นาต ่อ เฟ ้อเพมประส ิทฮภาพการทำงานของ

ต ัวควบค ุม

7.2.1.3 จำนวนและขนาดของอ ุปกรณ ์ โดยอาจเปล ํ่ยนล ักษณ ะของอ ุปกรณ ์ 

จากท ั้ใช ้ไปใช ้อ ุปกรณ ์ท ํต ิดผวหน ่า (S u rface  m o u n t)  น ี้งจะทำให ้ลดขนาดของฮาร ์ดแวร ์ลงได ้

7.2.1.4 วงจรการเต ือน (A la rm ) ถาใช ้ในกรณ ์ท ํด ้องการข ับอ ุปกรณ ์พวก 

ท ั้ด ้องการกำล ังงานส ูง เช่น ส ัญญานเต ือน อาจเปล ี่ยนจากออปโตค ัป เปลอรไปเป ันร ีเลย ์

7.2.1.5 ส ์าห ร ับวงจร S ig n a l c o n d it io n e r  ทางด ้านอ ีนพ ุตอาจออกแบบ

ให ้เป ันล ักษ ณ ะของมอด ุลบนแผ ่น วงจรพ มพ ั I/O  In te r fa c e  ร ่งจะทำให ้ผ ู้ใช ้สามารถเปล ี่ยน  

แปลงไปใช ้ก ับ เซนเซอร ์ซน ัดอ ื่นได ้ง ่าย  เพ ัยงแต ่เปล ี่ยนเฉพาะมอด ุลต ังกล ่าว ท ั้งน ี้เพ ราะ

ซ อฟ ต ์แวร ์ภายใน เคร ื่องป ัจจ ุบ ัน น ี้สน ับสท ุน การต ่ออ ีนพ ุตได ้หลายแบบ

7.2.1.6 วงจร S ig n a l c o n d it io n e r  เป ันวงจรในล ักษณ ะของวงจรขยาย

ควรได ้ร ับการปร ับ ปร ุงให ้ป ีการปร ับ อ ัตราข ยายข องวงจรได ้เป ัน แบ บอ ัตโน ม ัต ิ ท ั้งน ี้เฟ ้อความ

สะดวกต ่อผ ู้,ใข ังาน ในการเล ือกใช ้เซ น เซ อร ์ได ้หลายแบบโดยไม ่จำเป ันด ้องเปล ี่ยนวงจรน ี้

7.2.2 ซอฟต ์แวร ์

7.2.2.1 เน ี้อ งจากเซ นเซ อรในทางอ ุตสาหกรรมป ีหลายแบบในการออกแบบ

ตารางสำหร ับประมาณ ค ่าเซ นเซ อร ์ไม ่อาจกระทำได ้ครบท ุกซ น ัด  ต ังน ี้นควรป ีตารางส ่วนหน ึ่ง

สำหร ับผ ู้ใช ้เป ันผ ู้กำหนดช ้อม ุล เฟ ้อให ้เหมาะสมก ับ เซ นเซอร ์น ั้นๆ

1.2.2.2 ควรป ีวงจรสำหร ับตรวจสอบความผดพลาดของเอาต ์พ ุต

7.2.3 อ ื่นๆ

เน ี้องจากต ัวควบค ุม เป ันแบบเช ังเลข  การมองต ัวควบค ุมอาจมองเห ้น เป ัน

กล ่องฟ ้งก ํข ัน (F u n c tio n  b lo ck ) แ บ บ ,หน ึ่งท ั้ทำการคำนวณ แบบเช ังเลข เพ อเป ันการประห ย ัด  

เวลาในการพ ัฒ นาเคร ื่องด้นแ บ บ  ผ ู้ท ั้จะทำการอ ีจ ัยต ่อไปอ ีกอาจทำฟ ิงก ชัํนการทำงานแบบอ ื่น ๆ 

มาประย ุกต ์ใช ้ก ับกล ่องฟ ้งก ํช ันได ้โดยเพยงเปล ี่ยนแต ่ซอฟต ์แวร ์เท ่าน ั้น
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