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This thesis is devided into two parts. The f ir s t  part is dealing 
with the procedure for optimally sizing and placing of fixed shunt 
capacitors on a primary distribution feeder. The second partis concerning 
with the control scheme for multilevel control of capacitors on a primary 
distribution feeder, which is exercised through the control of swicthing 
on/off of the switching capacitors, in order to reduce energy and power 
losses. The solutions of these two parts are solved by iterative procedures 
and two computer programs are developed for the ease of solving these 
problems. The iterative procedures are modified in order that standard 
size capacitorscan be used. These procedures can be applied in practice to 
fa c ilita te  their immediate use by the electric u t ility  distribution 
designer.
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x: ระยะทางวัคจากฟ้ถาน่จ่ารไฟฟ้าร่อรบนฟ้าอป้อนแบบ Normalized Equivalent 
Uniform Feeder

Is(t) : กระแฟ้ใหลดแบบรึแอกดฟทกุกจ่ารให้แก่ฟ้ารป้อนฑฟ้ถานึจ่ายไฟฟ้าร่อฮ

I (x) ะ ป้งกวันความหนาแน่นปีองกระแฟ้โหลดแบบรึแอกดฟ

Is: ค่ายอคปีองกระแฟ้รึแอกตัฟโหลดท่ีกุกจ่ายให้แก่ฟ้าฮป้อนท่ีฟ้ถาน่จ่าฮไฟฟ้าร่อย

t / O 5 เวลาท่ีคะแปรเตอรปีนด j กุกต่อเจ้า/ปลดออกจากระบบ

F(x) ะ ป้งกวันการกระจารปีองกระแสํรึแอกตัฟ‘โหลดแบบนอรึมัลาลช็

Ici: กระแฟ้รึแอกตัฟในค่าต่อหน่วร (รกัดแบบกิโลวารึ) ปีองคะแปรเดอรึตัวท่ี i

hi: ตำแหน่งตัดต้ังปีองคะแปรเดอรึตัวท่ี i

A ( j ) : เช็ดปีองคะแปรเตอร์ฟ้น่ค j

AB(j): เช็ดปิองคะแปรเคอรึปีน่ด j, 1, 0

LP: ด่ายอดกำลังฟ้เขฺท่ีลดลง

LP: ค่าพลังงานฟ้ญท่ีลดลง

ร: ความประหรัดฟ้ทรท่ีเกดจากท้ังจากการลดลงปิองค่ารอดกำลังฟ้ฤเและค่าพลังงานฟ้ญ

Kp: ราคาต่อปิด,อหน่วยปิองกำลังฟ้ญในหน่วย 8/kW/yr



ท

Ke: ราคาต่อหน่วฮปิองค่าการลคลงปิองหลังงานในหน่วร s/kwh

Kcf(Kcs): ราคาต่อปีต่อหน่วsaองคะแป5เตอริแบบต่าคงท่ี (แบบฟ้ริตริง) ท่ีติคต้ัง ในหน่าร
S/kVar ส์าผเฟส์

ai: !(นิคปีองคะแป?เตอรตัวri i

Tj ะ ริวงเวลาการบริการปีองคะแปริเลอริโ(นิล j

Lfj: ต่าริแอกต้ฟโพลคแฟกเตอริในริางเวลา Tj

r: ค่าความต้านทานในหน่วอโอหผต่อหน่ิงหน่วอความอาวปีอง?(ารป้อนแบบร์(มมลร
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