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k=l
'4.24) ' (4.23) ) (4.22)

(Sufficient Condition)
'4.19) ¢ 'Convex Equation |
| Cai | NS S R

(Converge) '

Ica. hd

o a1y (i=12,..,) (4.25)

58



4.5

4.4

4.6

*3

4.4
4.4

4.4

|.dc/dlca =0l

4.1 4.2



1-2
2-3
3-4
4-5
5-6
6-7
1-8
8-9
9-SUB

3.90
3.50
1.50
1.05
2.30
0.31
1.70
0.88
0.63
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R (0Nl

5.3434
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2.0552
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0.1233

X 'Ohml
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1.1940
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1.2050
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0.4127
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1 0.87320
2 0.89121
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1 0.97895
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Kc 5 ! , I" 1 0bj. Function
kVar ) 'Bus 1) (kw) _ (5)
J
!
Qcl = 474.85 1
0 QcE = 1074.82 5 746.25 125370.0
1
Q3 = 3546.40 6
Qb = 480.00 1
0 Qc, = 1074.82 5 746.22 125365.2
Qc3 = 3544.40 6
Q1 47385 1
0 Qce = 1080.00 5 746.23 125366.4
Qcd = 3544.40 6
Qcl = 473.85 1
0 QckE = 1074.82 5 746.24 125368.5
Qc3 = 3550.00 6
ic = 480.00 1
0 Qce = 1080.00 5 746.19 125360.3
Qc3 = 3550.00 6
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4.9

4.9

4.9
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3 £
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.,
Qs
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Qs

Ql
Q2
Qs

Q!
Q@,
Q@

Q1
Qce
Q3

462.32
1069.04
2909.24

470.00
1069.05
2909.24

462.32
1070.00
2909.24

462.32
1069.05
2910.00

470.00
1070.00
2910.00

4.5

lib=4.9

lkw1

148.89

148.82

148.88

148.89

148.80

obj.

Function

(»

147572.7

147597.9

147575.9

147575.6

147684.1



	บทที่ 4 การหาขนาดและตำแหน่งติดตั้งที่เหมาะสมที่สุดำสำหรับซันต์คะแปซิเตอร์แบบค่าคงที่
	4.1 บทนำ
	4.2 ฟังก์ชันการกระจายของกระแส
	4.3 ฟังก์ชันวัตถุประสงค์
	4.4 กรรมวิธีการหาคำตอบแบบซ้ำ
	4.5 การหาค่าคะแปซิเตอร์ในทางปฏิบัติ
	4.6 ตัวอย่างการคำนวน


