labour)

(model)

350

(working load)

(working posture)

(«

time)

(idle

time)

(direct

2536)



61

46

(CKD parts)

43

23

»

82.29
98.83
- if
46.94
78.85
43
20

96

63

98

52

(local parts)

28



nsanaflfl

3 *lo £

4 fnmiu e

61! ?11 11»

9 muTTW

10 t

I3 89.47
10.53

1# 11.76
nnriu 17.65
I« 70.59

* 88.24
11.76
5.88
il 94.12
32.35
4412

B«

ifiali 1uiaa
tEa6 0 *»
1 23.53
0.00
2.94
= & o 88.24
8.82
0.00
0.00
100.00
2.94
! 73.53
23.53
55.88

*& *

felmri

44.12
0.00
100.00

a

56.67
43.33
35.29

0.00
64.71
94.12

5.88
17.65
82.35
35.29
23.53
17.65
23.53

0.00
76.47
23.53

5.88

0.00
94.12

5.88
76.47
17.65
52.94
47.06
17.65
82.35

90.91

9.09
17.50
22.50
60.00
90.00
10.00
12.50
87.50
30.00
20.00
25.00
25.00

5.00
77.50
17.50

5.00
10.00
85.00

0.00
55.00
45.00
40.00
60.00

2.50
97.50

111

85.71
14.29
27.78
11.11
61.11
94.44
5.56
11.11
88.89
22.22
38.89
11.11
27.78
11.11
77.78
11.11
0.00
5.56
94.44
0.00
27.78
72.22
44.44
55.56
5.56
94.44

*3
CKD
100.00
0.00
16.67
16.67
66.66
100.00
0.00

25.00
75.00
33.33
41.67
16.67
. 8.33
16.67
75.00

8.33

8.33

0.00
91.67

0.00
50.00
50.00
66.67
33.33

0.00
100.00

LOCAL

70.00
30.00
42.86
14.28
42.86
100.00
0.00
14.28
85.72
0.00
42.86
28.57
28.57
14.28
57.14
28.58
0.00
0.00
100.00
14.28
28.57
57.15
57.14
42.86
0.00
100.00

aa

29



130 «

(abnormal

index)

«

«

«

»

10

34 «

19 «

40

18

10

»

30

» « !

«

» ;<

Al



3l

SIS

|| L ||
0% I T I T T T
BODY TRIM |CHASSIS| FINAL CKD LOCAL
Al>4 1 1 2 0 0 0
3«AKk=4 3 1 3 1 2 0
2.5AKk=3 4 4 7 5 0 0
2¢AK=2.5 12 6 16 3 & 5
O¢«Ak=2 1 7 12 8 2 4
O 0<Al<-2 (S3 2<Al<-2.5 E 3 2.5<Al<-3 3<Al<-4 Gunn Al<4
3.1 8
2.5 ?
8
6
- 1ttfi( ? 12 «

(N 1,

EMG



1"
I
3
2.1)
2.2)
2.3)
2.1)
«
Al <=0

2 <Al <=3

3 <Al <=4

Al > 4

«

vy

EKG

RULA

« (working EMG)

«

RULA

32



Pulse

voluntary

»

Massager)

(Electronic

ME3000

3-4
5-6
7 »
2.3)
)
1. Muscle tester ME3000
2.
3.
4.
5. 20 1 2
vl * i
6.
« Muscle tester
1 motor point
erector spinae
8 4
electromyography, MVE) (Ortengren
(Roozbazar, 1975)
( , 2534) (

EMG

Pulse

1991)

33

Massager)

(Electronic

L4/L5

(maximum

»
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