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บทที่  1 

บทนํา 
 
1.1 ความเปนมาและความสําคัญของปญหา 

การประมวลผลดวยจํานวนเชิงซอนมีบทบาทสําคัญในการคํานวณทางวิทยาศาสตร
และงานวิศวกรรมประยุกต เชน การประมวลผลสัญญาณดิจิทัล (digital signal processing) 
หรือการวิเคราะหฟูเรียร (Fourier analysis) เปนตน ซึ่งงานเหลานี้มีลักษณะเปนการประมวลผล
แบบทันที (real-time processing) จึงตองการการคํานวณจํานวนเชิงซอนความเร็วสูง  
(high-speed complex number arithmetic) ดังนั้นในการคํานวณนี้จําเปนตองมีรูปแบบการแทน
จํานวน (number representation) และวิธีการคํานวณที่มีประสิทธิภาพ มีหลายงานวิจัยได
คิดคนและเสนอระบบจํานวน (number system) ที่ใชแสดงจํานวนเชิงซอนมาเปนเวลานาน จาก
การศึกษานั้นไดบงบอกวาการแสดงจํานวนเชิงซอนใหอยูในรูปลําดับของตัวเลข (sequence of 
digits) เพียงลําดับเดียวนั้น ฐาน (base) ของระบบจํานวน (number system) ตองมีสวนจินต
ภาพ (imaginary part) รวมอยูดวย จึงมีการเสนอระบบจํานวนโดยใชฐานที่รวมสวนของจํานวน
จริงและจํานวนจินตภาพเขาดวยกัน เชน ระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย (Penney) [1] ซึ่งใช
ฐาน  และระบบจํานวนเชิงซอนของคนุท (Knuth) [2] ซึ่งใชฐาน  เปนตน i1+− i2

งานวิจัยนี้สนใจการแสดงจํานวนเชิงซอนโดยใชระบบฐานของเพนนีย เน่ืองจากฐาน 
 มีการรวมสวนของจํานวนจริงและจํานวนจินตภาพเขาดวยกัน คุณสมบัตินี้ทําใหรูปแบบ

การแทนจํานวนที่มีคาของจํานวนจริงและจํานวนจินตภาพใกลเคียงกันจะใชจํานวนบิตในการ
แทนจํานวนนอยกวาการแทนจํานวนดวยระบบอ่ืน เชน คนุท  

i1+−

ในงานที่มีความซับซอนและตองการความเร็ว นอกจากการใชรูปแบบการแทน
จํานวนที่เหมาะสมแลว วิธีการที่นํามาใชกับการคํานวณเชิงเลขคณิตเปนสวนสําคัญเชนกัน มี
ทฤษฎีการคํานวณหนึ่งที่ชวยเพ่ิมประสิทธิภาพในการคํานวณ คือ การคํานวณเชิงเลขคณิตแบบ
เชื่อมตรง (on-line arithmetic computation) ซึ่งมีลักษณะการคํานวณแบบลําดับ (serial 
computation) จากตัวเลขตําแหนงที่มีนัยสําคัญสูงสุดกอน (most significant digit first) เม่ือ
ไดรับคาในตําแหนงน้ันจะทําการคํานวณผลลัพธในตําแหนงน้ันทันที สามารถนําผลลัพธใน
ตําแหนงนั้นมาคํานวณตอในการคํานวณเชิงเลขคณิตลําดับถัดไป ซึ่งสามารถรองรับการคํานวณ
แบบทอตรง (pipelined implementation) ได 

การนําคุณสมบัติการคํานวณแบบเชื่อมตรงมาใชกับระบบจํานวนเชิงซอน สามารถ
เพ่ิมประสิทธิภาพในการคํานวณได แตการจะใชการคํานวณแบบเชื่อมตรงในระบบจํานวนนั้น 
ตองเปนระบบจํานวนแบบซํ้าซอน (redundant number systems) จึงมีการประยุกตระบบ
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จํานวนดวยแนวคิดของอเวเซียนีส (Avizienis) โดยการใชตัวเลขแบบมีเครื่องหมาย (signed-
digit) [3] ไดถูกนํามาประยุกตรวมกัน เพ่ือใหระบบจํานวนมีสมบัติความซ้ําซอน (redundancy) 
คือจํานวนหนึ่งสามารถมีรูปแบบการแทนจํานวนในระบบจํานวนนั้นไดมากกวาหนึ่งรูปแบบ เพ่ือ
ชวยจํากัดการแพรกระจายของตัวทดระหวางการคํานวณ 

ในป ค.ศ.1999 ฟรูนีย [4] ไดเสนอระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียสําหรับการบวก
แบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย โดยใชชุดตัวเลข (digit set) เปนจํานวนเต็ม
ระหวาง -2 ถึง 2 และระหวาง -3 ถึง 3 การบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนนี้สามารถคาํนวณ
ไดโดยมีคาความหนวง (delay) เปน 8 และ 4 ตามลําดับ แตการใชชุดตัวเลขดังกลาวทําให
ระบบจํานวนมีระดับของความซ้ําซอน (degree of redundancy) สูง และทําใหเกิดปญหาการ
ซ้ําซอนของการแสดงคาศูนย (zero redundant) ซึ่งระบบจํานวนที่มีลักษณะการซ้ําซอนของการ
แสดงคาศูนยนั้น ไมเปนที่นิยมในการนํามาประยุกตใช ในสวนของการบวกแบบเชื่อมตรงบน
ระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย โดยใชชุดตัวเลข เปนจํานวนเต็มระหวาง -1 ถึง 1 เพ่ือลด
ปญหาเดิมที่มีการซ้ําซอนของการแสดงคาศูนย และมีระดับของความซ้ําซอนสูงน้ัน มีการพิสูจน
โดย อรรถสิทธิ์ [5] วาสามารถทําไดโดยมีคาความหนวงไมเกิน 16 แตในสวนของอัลกอริทึมที่ใช
ในการคํานวณนั้นปจจุบันยังไมถูกคิดคนขึ้น 

ในงานนี้ไดประยุกตระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียซึ่งจากเดิมจํานวนใดๆ ใน
ระบบนี้สามารถแสดงไดเพียงรูปแบบเดียวในระบบแทนจํานวน ใหเปนระบบจํานวนซ้ําซอนเพ่ือ
ทําการบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบใหมนี้ โดยมีชุดตัวเลข เปนจํานวนเต็มระหวาง -1 ถึง 1 และ
เน่ืองจากปญหาการบวกสามารถพิจารณาเปนปญหาการแปลงชุดตัวเลข (digit set conversion) 
ในระบบฐานเดียวกันได ดังน้ันการบวกแบบเชื่อมตรงในระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียจะ
กลายเปนปญหาของการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรง (on-line digit set conversion) ซึ่งใน
สวนของตัวแบบการทําใหเกิดผล (implementation model) นั้น ในงานนี้จะนําทฤษฎีของออโต
มาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง (on-line finite automata) ซึ่งถูกนิยามไวใน [6] มาประยุกตใชใน
อัลกอริทึมการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรง 
 
1.2 วัตถุประสงคของการวิจัย 

งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเพ่ือออกแบบอัลกอริทึมการบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบ
จํานวนเชิงซอนของเพนนียที่มีชุดตัวเลขเปนจํานวนเต็มบวกตั้งแต -1 ถึง 1 ดวยออโตมาตา
จํากัดแบบเชื่อมตรง 
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1.3 ขอบเขตของการวิจัย 

1.3.1 เสนอระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่มีชุดตัวเลขเปนจํานวนเต็มบวกตั้งแต -1 
ถึง 1 

1.3.2 เสนออัลกอรึทึมสําหรับการบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย
ที่มีชุดตัวเลขเปนจํานวนเต็มบวกตั้งแต -1 ถึง 1 

1.3.3 อัลกอรึทึมสําหรับการบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่มีชุด
ตัวเลขเปนจํานวนเต็มบวกตั้งแต -1 ถึง 1 ตองมีคาความหนวงของอัลกอริทึมไม
เกิน 16 

 
1.4 ข้ันตอนและวิธีดําเนินการวิจัย 

1.4.1 ศึกษาและทําความเขาใจเกี่ยวกับระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย และการคํานวณ
เชิงเลขคณิตแบบเชื่อมตรง 

1.4.2 ศึกษาและวิเคราะหปญหาของงานวิจัยที่เกี่ยวของ 
1.4.3 กําหนดขอบเขตงานวิจัย 
1.4.4 ออกแบบอัลกอริทึมสําหรับการบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของ

เพนนียที่มีชุดตัวเลขเปนจํานวนเต็มบวกตั้งแต -1 ถึง 1 
1.4.5 พิสูจนทฤษฎีและอัลกอริทึมโดยใชกระบวนการทางคณิตศาสตร 
1.4.6 วิเคราะห สรุปผล และจัดทํารายงานวิทยานิพนธ 

 
1.5 ประโยชนที่คาดวาจะไดรบัจากการวิจยั 

1.5.1 ไดระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่มีชุดตัวเลขเปนจํานวนเต็มบวกตั้งแต -1 ถึง 1 
ซึ่งไมมีการซ้ําซอนของการแสดงคาศูนย และมีระดับของความซ้ําซอนของการแทน
จํานวนนอยลงกวาระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่ถูกเสนอโดยฟรูนีย 

1.5.2 ไดอัลกอริทึมสําหรับการบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่มี
ชุดตัวเลขเปนจํานวนเต็มบวกตั้งแต -1 ถึง 1 

 
1.6 ผลงานทีต่ีพมิพจากวิทยานิพนธ 

สวนหนึ่งของวิทยานิพนธนี้ได รับการตีพิมพเปนผลงานวิชาการในหัวขอเรื่อง
ดังตอไปนี้ 

1.6.1 ”On-line Addition Algorithm in Penney Complex Representation System” โดย 
ณัฐพล ธนาเตชะวงศ และอรรถสิทธิ์ สุรฤกษ ในงานประชุมวิชาการนานาชาติ The 
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4th International Joint Conference on Computer Science and Software 
Engineering (JCSSE2007) 

1.6.2 ” On-line Finite Automaton for Addition in Penney’s Complex Representation 
System” โดย ณัฐพล ธนาเตชะวงศ และอรรถสิทธิ์ สุรฤกษ ในงานประชุมวิชาการ 
The 11th National Computer Science and Engineering Conference 
(NCSEC2007) 

 



 

บทที่  2 

ทฤษฎีและงานวิจัยทีเ่ก่ียวของ 
 
2.1 ระบบจํานวน 

ระบบจํานวน (number system) สามารถแสดงจํานวนโดยเขียนอยูในรูปของ 
),( Dβ  โดย β  คือ ฐาน (base) ซึ่งสามารถเปนไดทั้งจํานวนจริงหรือจํานวนเชิงซอน และ  

คือ ชุดตัวเลข (digit set) เปนเซตจํากัดที่ประกอบดวยสมาชิกที่เปนจํานวนเต็มหรือจํานวน
เชิงซอน โดยจํานวนใดๆ สามารถแสดงดวยรูปแบบการแทนจํานวน 

D

β  ( β -representation) 
บนชุดตัวเลข  ในรูปของลําดับของตัวเลข D X  ดังตอไปน้ี 

 βmmm xxxxxxX )( 21021 …… −−−−=   

โดย  สําหรับ Dx j ∈ mj ≤  เม่ือมีจํานวนเต็ม Zm∈  บางจํานวน คาเชิงตัวเลข (numerical 
value) ของ X  บนฐาน β  เขียนแทนดวย X  สามารถคํานวณไดโดยสมการตอไปน้ี 

 ∑
−∞

=

=
mj

j
jxX β   

ซึ่งเซตของรูปแบบการแทนจํานวน β  บนชุดตัวเลข  ทั้งหมดสามารถเขียนใหอยูรูป D

],[ DP β  ได โดยที่ 

[ ] { }
[ ] { }niDxxxXDP

nimDxxxxxXDP

innn

immnn
m

n

≤∈==

≤≤∈==

−

+−

,)(,

,)(,

1

11

β

β

β

β

"

"
 

โดย  และ [ , ]m
nP Dβ [ ,nP ]Dβ  เปนเซตจํากัดและเซตไมจํากัด ตามลําดับ เม่ือ n เปนเลขชี้

กําลังสูงสุด และ m เปนเลขชี้กําลังต่ําสุด 
 

2.2 ระบบจํานวนซ้ําซอน 

ระบบจํานวนซ้ําซอน คือ ระบบจํานวนที่มีจํานวนอยางนอยหนึ่งจํานวนสามารถถูก
แสดงในระบบนั้นไดมากกวาหนึ่งรูปแบบ กลาวคือ ในระบบจํานวนนั้นมีรูปแบบการแทนจํานวนที่
แตกตางกัน X1 และ X2 ที่มี 21 XX =  

ระบบจํานวนแบบมีเครื่องหมายของอเวเซียนีส (Avizienis’s signed-digit number 
system) [3] เปนระบบจํานวนแบบหนึ่งที่มีสมบัติการซ้ําซอน ซึ่งถูกเสนอขึ้นเพ่ือลดการเกิดสาย
การแพรของตัวทด (carry propagation chain) ในการบวกกันของเลขคณิต ประกอบดวยฐานที่
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เปนจํานวนเต็ม 3≥β  และชุดตัวเลข }|{ dede ≤≤−Ζ∈  โดยที่ 1
2

−≤< ββ d  และเม่ือ

ให 2=β  จะมีชุดตัวเลขเปน {-1, 0, 1} ซึ่งภายหลังพารฮามี (Parhami) [7] ไดเสนอระบบ
จํานวนแบบมีเครื่องหมายที่อยูในรูปทั่วไป โดยที่ชุดตัวเลขไมจําเปนตองสมมาตร 

หมายเหตุ ในระบบจํานวนแบบมีเครื่องหมายนิยมเขียน a  เปนสัญลักษณแทนตัวเลข  a−

 
2.3 ระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย 

ระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย (Penney’s complex number system) ถูกเสนอ
โดยวอลเทอร เพนนีย (Walter Penney) [1] เพ่ือใชในการแสดงจํานวนเชิงซอนดวยฐาน 

i1+−=β  โดยมีการพิสูจนแลววาจํานวนเชิงซอนทุกจํานวนสามารถแสดงบนระบบจํานวนที่มี
ฐาน i1+−=β  และชุดตัวเลข }1,0{=C  ไดโดยไมมีความซ้ําซอน เชน  จะมีรูปแบบ
การแทนจํานวนในระบบนี้ คือ 

i31−−

  i1)110010( +−=X  

ในการคํานวณแบบเชื่อมตรงในระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย ชุดตัวเลขจะถูก
ขยายเปน }1,0,1{=D  เพ่ือใหระบบจํานวนนี้มีสมบัติเปนระบบจํานวนซ้ําซอน ดังน้ัน i31−−  
จะมีรูปแบบการแทนจํานวนไดมากกวาหนึ่งรูปแบบ เชน 

 i1)0010111( +−=Y  และ i1)0101( +−=Z  

โดยที่ทุกรูปแบบการแทนจํานวนขางตนมีคาเชิงตัวเลขเทากับ i31−−  โดยสามารถดู
รายละเอียดไดในตารางที่ 2.1 
 

ตารางที่ 2.1 แสดงถึงรูปแบบการแทนจาํนวนของ i31−−  ในระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย 

j β j xj xj β j yj yj β j zj zj β j

0 1 0 0 0 0 0 0 

1 –1 + i 1 –1 + i 1 –1 + i 1 1 – i 

2 –2i 0 0 0 0 0 0 

3 2 + 2i 0 0 0 0 1 –2 – 2i 

4 –4 1 –4 1 4 0 0 

5 4 – 4i 1 4 – 4i 1 –4 + 4i 0 0 

6 8i 0 0 1 –8i 0 0 

∑  
X –1 – 3i Y –1 – 3i Z –1 – 3i 

 



7 

จากตารางที่ 2.1 แสดงใหเห็นวาในระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียนั้น เม่ือใชชุด
ตัวเลข }1,0,1{=D  ในการแสดง ระบบจะมีสมบัติเปนระบบจํานวนซ้ําซอน ทําใหบางจํานวน
สามารถมีรูปแบบการแทนจํานวนไดมากกวาหนึ่งรูปแบบ 
 
2.4 การคํานวณแบบเชื่อมตรง 

การคํานวณแบบเชื่อมตรงถูกเสนอขึ้นในป ค.ศ. 1977 โดย เออเสกโกแวค 
(Ercegovac) และ ทริวิดี (Trivedi) [8] เพ่ือสนับสนุนการทํางานแบบสายทอ (pipeline 
structure) คือ ถาการคํานวณทั้งหมดทําไดดวยการคํานวณแบบลําดับ (serial computation) ใน
ทิศทางเดียวกันแลว ตัวดําเนินการตางๆ สามารถเริ่มตนทํางานไดโดยไมตองรอใหตัว
ดําเนินการที่อยูในลําดับกอนหนาทําเสร็จเสียกอน ในการคํานวณแบบลําดับ การบวก การลบ 
และการคูณ จะคํานวณไดจากหลักที่มีเลขนัยสําคัญต่ําสุดกอน (least significant digit first : 
LSDF) แตการหารตองคํานวณจากหลักที่มีเลขนัยสําคัญสูงสุดกอน (most significant digit first 
: MSDF) เทานั้น ดังน้ันการคํานวณแบบลําดับจึงไมสามารถทําไปไดพรอมกันทุกตัวดําเนินการ 
แตการคํานวณแบบเชื่อมตรงจะใหทุกตัวดําเนินการคํานวณไปในทิศทางเดียวกัน คือ คํานวณ
จากหลักที่มีเลขนัยสําคัญสูงสุดกอน 

การคํานวณแบบเชื่อมตรงจะใหผลลัพธแบบตําแหนงตอตําแหนง และมีคา
ความหนวงเชื่อมตรง (δ) เปนเลขจํานวนเต็มบวกขนาดเล็กใชระบุวาผลลัพธตําแหนงแรก
สามารถคํานวณออกมาไดเม่ือผานการคํานวณไปกี่ตําแหนง 

จากน้ีเราจะใหนิยามรูปนัยของการคํานวณแบบเชื่อมตรง โดยให D เปนชุด
ตัวอักษรจํากัด (finite alphabet) เซตของคํา (word) บน D เขียนแทนดวย  คําวาง (empty 
word) เขียนแทนดวย ε และเซตของคําอนันต (infinite word) เขียนแทนดวย  และ D

*

Ν

D

D  p เปน
เซตของคําที่มีความยาว p บน D 

ฟงกชัน 
ΝΝ → ED:ϕ  

  11 )()( ≥≥ jjjj yx 6

จะเปนฟงกชันที่สามารถคํานวณแบบเชื่อมตรงไดดวยคาความหนวง δ ถามีจํานวนเต็ม δ ซึ่ง
สําหรับทุกๆ คา  แลว จะปรากฎฟงกชัน 1≥j

ED j
j →Φ +δ:  

ซึ่ง  และคาความหนวงของฟงกชัน ϕ จะเปนคา δ ที่เล็กที่สุด )( 21 δ+Φ= jjj xxxy "
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ในทางทฤษฎีของคาความหนวงของฟงกชัน ϕ จะมีบางกรณีที่สามารถหาคา
ความหนวงเชื่อมตรงของฟงกชันได แตไมสามารถหาอัลกอริทึมในการคํานวณฟงกชันดวยคา
ความหนวงตามทฤษฎีนั้นได เชน จากงานวิจัย [9] ไดแสดงใหเห็นวา ฟงกชันเลขชี้กําลัง ex เม่ือ 
x ∈ [0, 1] ที่ถูกแสดงในระบบจํานวนฐาน 2 ดวยชุดตัวเลข }

Ν

1,0,1{  มีคาความหนวงเชื่อมตรง
เทากับ 3 แตสามารถหาไดเพียงอัลกอริทึมมีคาความหนวงเทากับ 4 เทานั้น ซึ่งถูกคาดการณวา 
4 เปนคาความหนวงที่เหมาะที่สุดแลว 

เซต  สามารถนิยามระยะทาง d ไดดังนี้ ให x และ u อยูใน  และให ΝD ΝD

ruxd −= 2),(  

เม่ือ  เซต  มีลักษณะเปนปริภูมิอิงระยะทางกระชับ (compact 
metric space)  

}|min{ jj uxjr ≠= D

บทตั้งที่ 2.1 ให  เปนการคํานวณแบบเชื่อมตรงดวยคาความหนวง δ แลว ϕ 
สามารถคํานวณไดอยางตอเน่ือง 

ΝΝ → ED:ϕ

พิสูจน ให x และ u อยูใน D โดยที่  ดังน้ัน ruxd −= 2),( "" 111 +−= rrr xxxxx  และ 
 โดยที่ "" 111 +−= rrr uuxxu rr ux ≠  แลวจะไดวา "" δδδϕ −+−−−= 111)( rrr yyyyx  และ 

"" δδδϕ −+−−−= 111)( rrr ssyyu  ดังนั้น 

),(2))(),(( uxduxd δϕϕ ≤  

เพราะฉะนั้น ϕ สามารถคํานวณไดอยางตอเน่ือง  
 
2.5 ออโตมาตาจาํกัดแบบเชื่อมตรง 

สําหรับนิยามทั่วไปของออโตมาตาสามารถศึกษาไดจาก [10] ซึ่งเราจะใหเฉพาะ
นิยามที่จําเปนตองใชในงานนี้เทานั้น ซึ่งออโตมาตาที่เราจะใชนั้นไมจําเปนตองมีลักษณะจํากัด 

ออโตมาตาที่ใชในงานนี้มีจุดประสงคเพ่ือนํามาใชในการแปลงชุดตัวเลข ซึ่งเปนออ
โตมาตาชนิดตัวเปลี่ยนแปร (transducer) หรือเรียกวาเปนออโตมาตาเชิงลําดับ (sequential 
automaton) ซึ่งออโตมาตาชนิดนี้มีสมบัติในการแปลงชุดตัวอักษร ที่มีชุดตัวอักษรเขา D และ
ชุดตัวอักษรออก E สามารถอธิบายไดดวยกราฟระบุชื่อและทิศทาง (directed labeled graph) 

 A = (Q, D × E*, i0, F) 
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เม่ือ Q เปนเซตของสถานะ (state) (แทนดวยจุดยอดของกราฟ) i0 ∈ Q เปนสถานะเริ่มตน 
(initial state) และฟงกชันการเปลี่ยนสถานะ (transition function) ถูกแทนดวย F ซึ่งเปนเซต
ของเสนเชื่อม (edge) ที่มีการระบุชื่อ (label) ดวยคูอันดับของ D × E* สามารถเขยีนแทนดวย 

  qp yx⎯⎯→⎯ /

โดยที่ (x, y) ∈ D × E* สิ่งสําคัญของออโตมาตาคือตองมีสมบัตขิอมูลเขาเชิงกําหนด (input 
deterministic) หรือกลาวไดวา ถา  และ  แลว q1

1 qp ⎯⎯→⎯ / yx / yx
2

2 qp ⎯⎯→⎯ 1 = q2 และ y1 = y2 
และถา Q และ F เปนเซตจํากัดแลว เราจะเรียกออโตมาตาชนิดนี้วาเปนออโตมาตาจํากัด (finite 
automata) 

ออโตมาตาแบบเชื่อมตรงเปนออโตมาตาเชิงลําดับชนดิหนึ่งที่มีลักษณะพิเศษ ออโต
มาตาแบบเชือ่มตรงที่มีคาความหนวง δ นั้นสามารถอธิบายไดโดยออโตมาตาเชิงลําดับ 

A = (Q, D × (E ∪ ε), i0, F) 

ซึ่งทุกวิถี (path) ความยาว δ ที่เร่ิมจากสถานะเริ่มตน i0 จะอยูในรูป 

δ
εεε δ qqqi xxx ⎯⎯ →⎯⎯⎯ →⎯⎯⎯→⎯ /

2
/

1
/

0
21 "  

ซึ่ง xi ∈ D สําหรับ i ≤ δ และแตละเสนเชื่อมระหวาง i0, q1, q2, …, qδ อยูในรูปแบบขางตน นัน่
คือ ออโตมาตาจะรับตวัอักษรเขา δ ตัวแรกโดยไมผลิตตวัอักษรออก ซึ่งในทางปฏิบัติจริงจะ
สมมติใหตวัอักษรเขา δ ตัวแรกเทากับ 0 ดังนั้นเราจะพิจารณาออโตมาตาแบบเชื่อมตรงทีทุ่ก
เสนเชื่อมอยูในรูป 

qp yx⎯⎯→⎯ /  

เม่ือ x ∈ D และ y ∈ E 

ใหฟงกชัน f จาก  ไป ΝD ΝE  เปนฟงกชันในการแปลงชุดตวัอักษรทีเ่ปนคําอนันต 
เราจะเรียกฟงกชันน้ีวา สามารถคํานวณไดดวยออโตมาตาแบบเชือ่มตรง A ถาเซตของชื่อที่ระบุ
อยูบนวถิีอนันตใน A ซึ่งเร่ิมจากสถานะเริม่ตน i0 นั้นเทากับกราฟของฟงกชัน f 

ในกรณีของคาํจํากัด (finite word) ออโตมาตาจะตองมีฟงกชันปลายทาง (terminal 
function)  ซึ่งฟงกชัน  จาก  ไป * * *: EQ →ω f D E  สามารถคํานวณไดดวยออโตมาตา
แบบเชื่อมตรง A ถากราฟของ f ที่เปนเซตของคูอันดับ (x, y) ของ ** ED ×  นั้นปรากฎอยูใน 
A ในรูปของวถิีจํากัด  และ y = uω(q) qi ⎯⎯→⎯0

ux ),(
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2.6 การแปลงชุดตัวเลข 

การแปลงชุดตัวเลขนั้นมีอยูหลายชนิด ซึ่งในงานวิจัยน้ีจะสนใจเฉพาะการแปลงชุด
ตัวเลขบนระบบจํานวนที่มีฐานเดียวกัน กําหนดให D และ E เปนชุดตัวเลขแบบจํากัดที่ตางกัน 
และให β เปนเลขฐานที่สามารถเปนไดทั้งจํานวนจริงและจํานวนเชิงซอน การแปลงชุดตัวเลขใน
ระบบเลขฐาน β จากชุดตัวเลข D ไปเปนชุดตัวเลข E สามารถเขียนเปนสมการฟงกชันดังนี้ 

ΝΝ → ED:λ  โดยที่ XXDX =∈ )(, λ  

ในทางทฤษฏีแลวปญหาการแปลงชุดตัวเลขถูกนําไปใชในการอธิบายการคํานวณ
พ้ืนฐานทางคณิตศาสตรมากมาย เชน การบวกของจํานวนสองจํานวนบนชุดตัวเลข 

}|{ beaeE ≤≤Ζ∈=  เม่ือ 0≤a  และ สามารถเทียบไดกับการแปลงชุดตัวเลขบนเลข
ฐานเดียวกันจาก 

0≥b

}22|{ bdadD ≤≤Ζ∈=  ไปยัง }|{ beaeE ≤≤Ζ∈=  เปนตน 
 
ตัวอยางที่ 2.1 การบวกของจํ านวนสองจํ านวนบนระบบจํ านวนฐานสองระหว า ง  
X = 0101010 และ Y = 0011010 สามารถพิจารณาเปนการแปลงชุดตัวเลขบนระบบจํานวน
ฐานสองจากชุดตัวเลข D = {0, 1, 2} ไปยังชุดตัวเลข E = {0, 1} ได 
 
วิธีทํา การบวกจํานวนสองจํานวนบนระบบจํานวนฐานสองของ X = 0101010 และ  
Y = 0011010 จะไดผลลัพธที่อยูในรูปแบบการแทนจํานวนที่มีชุดตัวเลข D = {0, 1, 2} เปน 
0112020 ซึ่งผลลัพธที่เราตองการนั้นตองอยูในรูปของรูปแบบการแทนจํานวนที่มีชุดตัวเลข E = 

{0, 1} จึงตองทําการแปลงชุดตัวเลขดังที่แสดงในรูปที่ 2.1 จึงไดผลลัพธที่ตองการเปน 
1000100 
 

X =  0 1 0 1 0 1 0 
Y =  0 0 1 1 0 1 0
X+Y = 0 1 1 2 0 2 0 
ผลลัพธ 1 0 0 0 1 0 0 

 รูปที่ 2.1 การแปลงชุดตวัเลขจากการบวกจํานวน 2 จํานวนในระบบจํานวนฐานสอง □ 
 
2.7 การบวกดวยออโตมาตาจาํกัดแบบเชื่อมตรง 

การแปลงชุดตัวเลขจากชุดตัวเลขจํากัด  ไปยัง D E  ที่มีฐาน β  เปนจํานวนเต็ม 
จะสามารถทําการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงไดนั้น ระบบจํานวน ), E(β  ตองมีความ
ตองการพื้นฐาน โดยชุดตัวเลข E  จะอยูในรูป }|{ beae ≤≤Ζ∈  เม่ือ  และ  และ 0≤a 0≥b

),( Eβ  ตองเปนระบบจํานวนซ้ําซอน ถาเราพิจารณาปญหาของการแปลงชุดตัวเลขที่มาจาก
การบวกกัน   จํ านวนโดยที่   ในระบบจํานวน  n 1>n ),( Eβ  แล ว   จะอยู ในรูป D

 



11 

}|{ nbdnad ≤≤Ζ∈  การแปลงชุดตัวเลขในลักษณะดังกลาวนี้ ไดมีการศึกษาโดย อรรถสิทธิ์ 
สุรฤกษ [5] แลววาสามารถทําการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงโดยใชออโตมาตาจํากัดแบบ

เชื่อมตรงได 

การสรางออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง A  จะขึ้นอยูกับตัวแปรสําคัญสองตัว คือ 
 และ Q  เม่ือ k  คือ คาความหนวงของ k A  ซึ่งเปนจํานวนเต็มที่ไมเปนลบ และ Q  คือ เซต

ของสถานะของ A  โดยที่ }|{ hqgqQ ≤≤Ζ∈=  เม่ือ hg ≤≤ 0  ซึ่งจํานวนสมาชิกของ Q  
มีคาเทากับ kβ  สําหรับการเลือกคา  และ  จะมีวิธีการคํานวณโดยพิจารณาจาก k Q β  ซึ่ง

แตกตางกันระหวาง β  เปนจํานวนเต็มบวกและ β  เปนจํานวนเต็มลบ สามารถศึกษา
รายละเอียดไดจาก [5] สวนวิธีที่ใชในการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจะเปนอัลกอริทึม
เดียวกับอัลกอริทึมที่ 2.1 ซึ่งถูกเสนอไวดังตอไปน้ี 

กอนที่เราจะแสดงอัลกอริทึม เราจะใหนิยามของการหารแบบยุคลิด กําหนดให  
และ  เปนจํานวนเต็ม เราจะนิยาม 

z

p ),( pzτ  ดังนี้ 

⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
×−=

p
zpzpz ),(τ  

ดังนั้น จะไดวา 1),( −≤ ppzτ  และถา  และ z p  เปนจํานวนบวกแลว ),( pzτ  
จะมีคาเทากับ  มอดุโล  z p

 
อัลกอริทึมที่ 2.1 อัลกอริทึมสําหรับการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงสําหรับระบบจํานวนที่มี
ฐานเปนจํานวนเต็ม 
 
Input : , β)( 1"−mm xx }|{ nbdnadDx j ≤≤Ζ∈=∈  
Output : , β)( 1"−++ kmkm yy }|{ beaeEy j ≤≤Ζ∈=∈  
begin 
  0←+kmq

 mj ←  
 while mj ≤  do 
  ),(1

k
kjjkj qxq ββτ +−+ +←

 if gq  then kj ≤−+ 1
k

kjkj qq β+← −+−+ 11  endif 

 if hq  then kj ≥−+ 1
k

kjkj qq β−← −+−+ 11  endif 
  k

kjkjjkj qqxy ββ /)( 1−+++ −+←

  1−← jj
 enddo 

 



12 

end 

จากอัลกอริทึมที่ 2.1 สามารถสรางเปนออโตมาตาจํากัด  
โดยที่มี  เปนสถานะเริ่มตน และทุกๆ เสนเชื่อมอยูในรูป 

),0,,( FEDQA ×=

0

1
/

−++ ⎯⎯⎯ →⎯ +

kj
yx

kj qq kjj  

ตัวอยางที่ 2.2 การบวกแบบเชื่อมตรงระหวางจํานวนสองจํานวนในระบบจํานวนฐานสองแบบมี
เครื่องหมายสามารถพิจารณาเปนการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก },,,,{ 21012D =  ไป
ยัง },,{ 101E =  ในฐาน 2=β  

วิธีทํา ในการแปลงแบบเชื่อมตรงจากชุดตัวเลข }2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  ในฐาน 
2=β  นั้นสามารถคํานวณไดดวยออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงไดหลายแบบ ซึ่งหน่ึงในออโต

มาตาที่สามารถคํานวณการแปลงแบบเชื่อมตรงนี้ไดนั้นมีเซตของสถานะ }1,0,1,2{=Q  และมีคา
ความหนวงเชื่อมตรงของออโตมาตา 2=k  ออโตมาตาแบบเชื่อมตรงนี้แสดงไดดังรูปที่ 2.2 

 

 

รูปที่ 2.2 ออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงสําหรับการแปลงชุดตวัเลขในระบบแทนจํานวนฐาน
สองแบบมีเครือ่งหมาย 

ตัวอยางการบวกของ 2)110111(  และ 2)101111(  จะไดผลลัพธในรูปแบบการแทน
จํานวนของชุดตัวเลข }2,1,0,1,2{=D  เปน 2)211222(=w  

ในออโตมาตาที่แสดงในรูปที่ 2.2 มีวิถี 

0112220 1/20/11/10/21/20/2 ⎯→⎯⎯→⎯⎯→⎯⎯→⎯⎯→⎯⎯→⎯  

0/1

1/1
 

0/1

0/2,1/2

0 2

1

1

0/2,1/2
 

0/1

1/2,0/2

1/0

1/2,0/2

1/1
0/0

1/1
1/0

1/1

0/1

0/0
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ฟงกชันปลายทาง  กําหนดให *: EQ →ω 01)2( =ω , 10)1( =ω , 00)0( =ω  
และ 01)1( =ω  ผลลัพธของการแปลง  จะอยูในรูป w 2)00001010(=v  สังเกตไดวาความยาว
ของผลลัพธจะเทากับความยาวของขอมูลเขาบวกดวยสอง □ 

 



 

 

บทที่  3 

การบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชงิซอนของเพนนีย 
 

การบวกบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย สามารถทําการคํานวณแบบเชื่อมตรง
ไดก็ตอเม่ือ ระบบจํานวนนั้นเปนระบบจํานวนซ้ําซอน ซึ่งจากงานวิจัยของฟรูนีย [4] ไดเสนอ
ระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่เปนระบบจํานวนซ้ําซอน โดยใชชุดตัวเลขเปนจํานวนเต็ม
ระหวาง -2 ถึง 2 และระหวาง -3 ถึง 3 และเสนออัลกอริทึมการบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบ
จํานวนดังกลาว แตระบบจํานวนเหลานี้มีระดับของความซ้ําซอนสูง และมีปญหาการซ้ําซอนของ
การแสดงคาศูนย ดังน้ันเพ่ือลดปญหาดังกลาว เราจึงมุงเนนไปที่ระบบจํานวนเชิงซอนของ
เพนนีย ที่มีชุดตัวเลขเปนจํานวนเต็มระหวาง -1 ถึง 1 

จุดประสงคหลักของงานวิจัยนี้ คือ การนําเสนออัลกอริทึมการบวกแบบเชื่อมตรงบน
ระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่มีชุดตัวเลขเปน }1,0,1{=E  โดยพิจารณาปญหาการบวก
แบบเชื่อมตรงของจํานวนสองจํานวน เปนปญหาการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจากชุด
ตัวเลข }2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  บนฐาน i1+−=β  สําหรับเน้ือหาในบทน้ีจะ
กลาวถึงปญหาของการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงในระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย พรอม
ทั้งนําเสนออัลกอริทึมสําหรับแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงในระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย 
วิธีการสรางออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงเพ่ือใชในการแปลงชุดตัวเลขดังกลาว รวมถึงบท
พิสูจนความถูกตองของอัลกอริทึม 
 
3.1 ปญหาของการแปลงชุดตวัเลขแบบเชือ่มตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย 

สิ่งที่ตองระวังในการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงคือปญหาของสวนลน (overflow) 
โดยที่สวนลนคือจํานวนเต็มที่เล็กที่สุด l  ซึ่งทําให 

YXEPYDPX lmm =∈∃∈∀ + ],,[],,[ ββ  

จาก [5] ไดแสดงใหเห็นวา สําหรับการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรง คาความหนวง δ  ตองมี
คามากกวาหรือเทากับสวนลน l  ตัวอยางของสวนลนจากการแปลงชุดตัวเลขเชน การบวกกัน
ระหวางจํานวนสองจํานวนในระบบจํานวนฐานสองแบบมีเครื่องหมาย ความยาวของผลลัพธจะ
มากกวาขอมูลเขาหนึ่งตัวเลข (digit) เน่ืองจากการกระจายตัวทดในการบวก สามารถอธิบายได
ดวยการแปลงชุดตัวเลขจาก }]2,1,0,1,2{,2[mP  ไปยัง }]1,0,1{,2[1+mP  

สําหรับการพิจารณาปญหาของสวนลนจากการแปลงชุดตัวเลขในระบบจํานวน
เชิงซอนของเพนนีย จาก }2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  เราจะพิจารณาลักษณะของการ
กระจายตัวทดของการแปลงชุดตัวเลขนี้กอน ซึ่งเปนไปตามบทตั้งที่ 3.1 
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บทตั้งที่ 3.1 การแปลงชุดตัวเลขบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียในฐาน i1+−=β

จาก },,,,{ 21012D =  ไปยัง },,{ 101E =  โดยพิจารณาเปนการแปลงชุดตัวเลขแบบลําดับจาก
หลักที่มีเลขนัยสําคัญต่ําสุดกอน เม่ือพิจารณาการแปลงชุดตัวเลขของขอมูลเขาทีละหลักจะได
ตัวเลขผลลัพธในหลักที่พิจารณาอยูใน },,{ 101  และมีตัวทดที่กระจายไปไมเกิน 4 หลักจากหลัก
ที่พิจารณา โดยที่ตัวทดในแตละหลักอยูใน },,{ 101  เสมอ 
 
พิสูจน ในระบบจํานวน )i,1( E+−  จะมีรูปแบบการแทนจํานวนและการกระจายตัวทดของ
จํานวนเต็มตั้งแต 5−  ถึง 5  ตามตารางที่ 3.1 

 
ตารางที่ 3.1 รูปแบบการแทนจํานวนและการกระจายตัวทดของจํานวนเต็มตั้งแต 5−  ถึง 5  ใน

ระบบจํานวน )i,1( E+−  

jx  ],i1[ EP +−  4+jc  3+jc  2+jc  1+jc  jr  

5  11000  1 0  0  0  1 
4  10000  1 0  0  0  0  
3  1011  0  1 1 0  1 
2  0011  0  1 1 0  0  

1 1 0  0  0  0  1 
0  0  0  0  0  0  0  

1 1 0  0  0  0  1 
2  1100  0  1 1 0  0  
3  1101 0  1 1 0  1 
4  00001  1 0  0  0  0  
5  00011  1 0  0  0  1 

 
จากตารางที่ 3.1 เม่ือพิจารณาชุดตัวเลขของขอมูลเขา }2,1,0,1,2{=D  จะเห็นไดวาผลลัพธ
และตัวทดในแตละหลักจะอยูใน }1,0,1{  และตัวทดจะกระจายไปไมเกิน 3 หลักจากหลักที่
พิจารณา แตในกรณีที่ขอมูลเขาเปน 2  หรือ 2  ที่เหมือนกันอยูติดกันสองหลักจะทําใหเกิดการ
กระจายตัวทดที่เปน 2  หรือ 2  ดังนี้ 

 i1i1 )00121()22( +−+− =  
 i1i1 )12100()22( +−+− =  

แตในระบบจํานวนนี้ i1i1 )0()122( +−+− =  เน่ืองจากการนํารูปแบบการแทนจํานวนที่เทากับศูนย
มาบวกหรือลบจะทําไดรูปแบบการแทนจํานวนที่เปลี่ยนไปแตมีคาเชิงตัวเลขเทาเดิม ดังนั้น 
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 i1i1 )100()22( +−+− =  
 i1i1 )001()22( +−+− =  

จากกรณีที่กลาวมา ตัวทดที่กระจายไปในแตละหลักจะอยูใน }1,0,1{  เน่ืองจากขอมูลเขาในแต
ละหลักเปน }2,1,0,1,2{=D  เม่ือนํามาบวกกับตัวทดมีคาอยูใน }1,0,1{  จะไดผลลัพธอยูใน 

}3,2,1,0,1,2,3{  ซึ่งจากตารางที่ 3.1 กรณีของ 3  และ 3  จะมีการกระจายตัวทดเชนเดียวกับ
กรณี 2  หรือ 2  ตามลําดับ ดังน้ันกรณีที่กลาวมาขางตนทั้งหมด ตัวทดจะกระจายไปไมเกิน 3 
หลักจากหลักที่พิจารณา และแตละหลักจะอยูใน }1,0,1{  

แตจะมีบางกรณีของตัวทดที่เปน 2  หรือ 2  แตไมสามารถใชรูปแบบการแทนจํานวนที่เทากับ
ศูนยมาบวกหรือลบใหตัวทดจะกระจายไปไมเกิน 3 หลักจากหลักที่พิจารณา และแตละหลักจะ
อยูใน }1,0,1{  ได เชน 

i1i1 )0010021()2222( +−+− =  

i1i1 )1200100()2222( +−+− =  

ในกรณีดังกลาว ใหนํา i1)1220000( +−  ซึ่งมีคาเชิงเชิงตัวเลขเทากับ 0  มาบวกหรือลบ
ตามลําดับ จะทําใหการกระจายตัวทดกลายเปน 

i1i1 )00120()2222( +−+− =  

i1i1 )01002()2222( +−+− =  

เม่ือตัวทดเปน 2  หรือ 2  จะทําใหผลบวกระหวางตัวทดและขอมูลเขาเปน 4  หรือ 4  ได ถาให
หลักที่ผลบวกระหวางตัวทดและขอมูลเขาเทากับ 4  หรือ 4  เปน jx  แลว จากตารางที่ 3.1 
กรณีของ 4  หรือ 4  จะมีการกระจายตัวทดเปน 1 หรือ 1 ตามลําดับไปในหลักที่ 4+jx  และใน
กรณีนี้ ตัวทดในหลัก 1+jx , 2+jx  และ 3+jx  จะอยูใน }1,0,1{  เสมอ เน่ืองจากเมื่อ jx  ไมมีการ
กระจายตัวทดไปใน 2+jx  และ 3+jx  ดังน้ันตัวทดที่เปนไปไดในหลัก 2+jx  และ 3+jx  จะอยูใน 

}1,0,1{  และในหลัก 1+jx  จะมีตัวทดที่กระจายเขามาในหลักนี้เปน 2  หรือ 2  ก็ตอเม่ือมีการ
กระจายตัวทดมาจากหลัก 2−jx  และ 1−jx  ไปยังหลัก jx , 1+jx  และ 2+jx  เปน i1)121( +−  หรือ 

i1)121( +−  ซึ่งสามารถใช i1)122( +−  มาบวกหรือลบตามลําดับเพ่ือใหตัวทดอยูในหลักของ jx  
เทานั้น ทําใหหลัก 1+jx  มีตัวทดที่กระจายเขามาอยูใน }1,0,1{  เชนกัน 

เพราะฉะน้ันเราสามารถสรุปไดวาผลลัพธจากการแปลงชุดตัวเลขในฐาน i1+−=β จาก 
}2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  ตัวทดจะกระจายไปไมเกิน 4 หลัก โดยที่ในแตละหลักจะ

อยูใน }1,0,1{  เสมอ  
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เราสามารถพิจารณาสวนลนจากการแปลงชุดตัวเลขบนระบบจํานวนเชิงซอนของ
เพนนียไดตามทฤษฎีบทที่ 3.1 
 
ทฤษฎีบทที่ 3.1 การแปลงชุดตัวเลขบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียในฐาน i1+−=β

จาก },,,,{ 21012D =  ไปยัง },,{ 101E =  โดยพิจารณาเปนการแปลงชุดตัวเลขแบบลําดับจาก
หลักที่มีเลขนัยสําคัญต่ําสุดกอนจะมีสวนลนเทากับ 4 
 
พิสูจน  เราจะพิจารณาการแปลงชุดตัวเลขบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียในลักษณะการ
แปลงชุดตัวเลขแบบลําดับจากหลักที่มีเลขนัยสําคัญต่ําสุดกอน เม่ือการแปลงชุดตัวเลข
ดําเนินการมาถึงหลักที่มีเลขชี้กําลังสูงสุดแลว จากบทตั้งที่ 3.1 แสดงใหเห็นวาตัวทดกระจายจะ
กระจายออกไปไดสูงสุดไมเกิน 4 หลัก และในแตละหลักจะอยูใน }1,0,1{  เสมอ ดังนั้นสวนลน
ของการแปลงชุดตัวเลขบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียจะเทากับ 4  
 

กําหนดใหออโตมาตาจํากัดสําหรับการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงในระบบ
จํานวนเชิงซอนของเพนนียจากชุดตัวเลข }2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  มีคาความหนวง
ของออโตมาตาเทากับ k  และมีเซตจํากัดของสถานะเปน Q  ซึ่งการแปลงชุดตัวเลขดวยออโต
มาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงสามารถคํานวณไดตามสมการที่ 3.1 

 1−+++ +=+ kj
k

kjkjj qyqx ββ  (3.1) 

เม่ือ kjq +  และ 1−+kjq  คือสถานะปจจุบันและสถานะถัดไปตามลําดับ ซึ่งเปนจํานวนเชิงซอนที่
อยู ใน Q  และขอมูลเขา jx  และขอมูลออก kjy +  เปนจํานวนเต็มที่อยู ใน D  และ E  
ตามลําดับ 

ดังนั้นออโตมาตาจํากัดแบบเช่ือมตรงสําหรับการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงใน
ระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียจากชุดตัวเลข D  ไปยัง E  สามารถสรางไดดวยการหาคา k  
และเซต Q  โดยที่ Q  ตองเปนเซตจํากัดและ k  เปนจํานวนเต็มบวกที่เล็กที่สุด ซึ่งสอดคลอง
กับสมการที่ 3.1 ซึ่งในงานวิจัยนี้ จะมีหลักพิจารณา k  ตามบทตั้งที่ 3.2 
 
บทตั้งที่ 3.2 การแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก  }|{ ndndD ≤≤−Ζ∈=  ไปยัง 

}|{ 1e1eE ≤≤−Ζ∈=  เม่ือ 1n ≥  บนฐาน i1+−=β  ดวยออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง 
เม่ือพิจารณาการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงตามสมการที่ 3.1 แลว เซต Q  สามารถลด
จํานวนสถานะลงได ดวยการกําหนดใหคาความหนวงของออโตมาตา k  อยูในรูปพหุคูณของสี่ 
 
พิสูจน  จากสมการที่ 3.1 สามารถเขียนใหมเปน 
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 ββ kj
k

kjjkj qyxq ++−+ +−=1  (3.2) 

จากสมการที่ 3.2 แสดงใหเห็นวา ขอมูลเขา jx  ซึ่งเปนจํานวนเต็มจะมีผลทําใหสถานะถัดไป 

1−+kjq  ที่เปนจํานวนเชิงซอนเพ่ิมขึ้นหรือลดลงเฉพาะคาในสวนจริงเทานั้น ดังน้ันเราสามารถลด
ขอบเขตของคาของ 1−+kjq  ไดโดยทําใหคาจากพจน k

kjy β+  เปนคาในสวนจริงเทานั้นเชนกัน 
เน่ืองจาก )4()i1( 4 −=+−  ดังน้ันคาจากพจน k

kjy β+  จะเปนคาในสวนจริงเทานั้นก็ตอเม่ือ 
k  อยูในรูปพหุคูณของสี่ เน่ืองจากขอบเขตของคาของ 1−+kjq  ลดลง ดังนั้นจํานวนสถานะใน
เซต Q  จะลดลงดวยเชนกัน  
 

จากบทตั้งที่ 3.2 เปนเหตุผลใหในงานวิจัยน้ีจะพิจารณาการสรางออโตมาตาจํากัด
แบบเชื่อมตรงสําหรับการแปลงชุดตัวเลขบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียจากชุดตัวเลข 

}2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  บนฐาน i1+−=β  โดยใชคาความหนวงเปน k  ที่อยูใน
รูปพหุคูณของสี่ 
 
3.2 การสรางออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงสําหรับการแปลงชุดตัวเลขบนระบบ
จํานวนเชิงซอนของเพนนีย 

ออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงสําหรับการแปลงชุดตัวเลขบนระบบจํานวนเชิงซอน
ของเพนนียจากชุดตัวเลข }2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  บนฐาน i1+−=β  สามารถ
เขียนอธิบายไดดังนี้ 

),0,,( FEDQA ×=  

ซึ่งสิ่งสําคัญของการสรางออโตมาตาจํากัด A  ขึ้นอยูกับตัวแปรสําคัญสองตัว คือ คาความหนวง
ของออโตมาตา k  และเซตจํากัดของสถานะ Q  เนื่องจากเหตุผลที่ใหไวในบทตั้งที่ 3.2 เราจะ
สราง A  โดยพิจารณาที่คาความหนวง k  ที่อยูในรูปพหุคูณของสี่ 

สําหรับการสรางออโตมาตาจํากัด A  ที่มีคาหนวง k  เง่ือนไขที่บงบอกวาสามารถ
สราง A  ตามคาหนวงน้ันไดคือ สามารถหาเซตจํากัดของสถานะ Q  ได ซึ่งในงานวิจัยน้ีจะหา
เซตจํากัดของสถานะ Q  ดวยลักษณะการทํางานแบบเวียนเกิด (recursive) โดยเราสามารถหา
เซตจํากัดของสถานะ Q  ของออโตมาตาจํากัด A  สําหรับการแปลงชุดตัวเลขจากชุดตัวเลข 

}2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  บนฐาน i1+−=β  เม่ือกําหนดใหคาหนวงเปน k  ได
ตามอัลกอริทึมที่ 3.1 
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อัลกอริทึมที่ 3.1 อัลกอริทึมการหาเซตจํากัดของสถานะ Q  ของออโตมาตาจํากัด A  ที่มีคา
หนวง k  
 
Input : }2,1,0,1,2{=D , }1,0,1{=E , i1+−=β  and 

 +Ζ∈= nnk ,4  
Output : Q  
 
begin 
 }0{←Q  
 do 
 QQ ←′  
 },|{ DdQqdquU ∈∈+=← β  
 for each Uu∈  
 }|{ EeeuvV k ∈+=← β  
 if φ=∩QV  then 
 }|)i1({,, 1

0
EeeuEeeuu k

j j
j

j
k ∈+−∈′∈+=′ ∑ −

=
β  

 if }|)i1({ 1

0
Eeeu k

j j
j

j ∈+−∈′ ∑ −

=
 doesn’t exist then 

 can’t find Q  by delay k  
 endif 
 }{uQQ ′∪←  
 endif 
 endfor 
 while QQ ′≠  
end 
 

อัลกอริทึมที่ 3.1 เปนอัลกอริทึมที่ใชในการหาเซตจํากัดของสถานะ Q  ของออโตมา
ตาจํากัด A  สําหรับการแปลงชุดตัวเลขจากชุดตัวเลข }2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  บน
ฐาน i1+−=β  ที่มีคาหนวงเทากับ k  ซึ่งอัลกอริทึมน้ีมีขั้นตอนการทํางานโดย เริ่มตนจะ
กําหนด Q  เปนเซตของสถานะเริ่มตน จากน้ันอัลกอริทึมจะทํางานแบบวนซ้ําเพื่อเพิ่มจํานวน
สถานะใหมใน Q  โดยสถานะใหมจะพิจารณาจากการเปลี่ยนแปลงของสถานะเมื่อรับขอมูลเขาที่
อยูใน D  และผลิตขอมูลออกที่อยูใน E  ซึ่งสอดคลองกับสมการที่ 3.1 อัลกอริทึมจะวนซํ้าเพื่อ
เพ่ิมจํานวนสถานะใน Q  ไปจนกวาในรอบของการวนซ้ํานั้นจะไมมีสถานะใหมเพ่ิมขึ้น 
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สําหรับการเลือกคา k  จะสงผลตอการสรางออโตมาตาจํากัด A  ซึ่งเปนไปตามบท
ตั้งที่ 3.3 
 
บทตั้งที่ 3.3 การสรางออโตมาตาจํากัด A  สําหรับการแปลงชุดตัวเลขจากชุดตัวเลข 

},,,,{ 21012D =  ไปยัง },,{ 101E =  บนฐาน i1+−=β  จากอัลกอริทึมที่ 3.1 จะไมสามารถหา
อั ล ก อ ริ ทึ ม ที่ มี ค า ห น ว ง  k  ไ ด  ถ า มี บ า ง ส ถ า น ะ ที่ อ ยู ใ น  Q  แ ต ไ ม อ ยู ใ น 

}|)({ Eei1e1k

0j j
j

j ∈+−∑ −

=
 

 
พิสูจน  เน่ืองจากในการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงดวยออโตมาตาจํากัด A  หลังจากแปลง
ขอมูลเขาตัวเลขสุดทายแลว จะมีคาที่เหลือจากการแปลงชุดตัวเลขดวย A  อยูในรูปของสถานะ 
จากนั้นฟงกชันปลายทาง *: EQ →ω  จะแปลงคาที่เหลือจากการแปลงชุดตัวเลขดวย A  ให
อยูในรูปแบบการแทนจํานวนใน ],i1[ EPk +−  เม่ือนําผลลัพธที่ไดจากการแปลงชุดตัวเลขดวย 
A  มารวมกับผลลัพธที่ไดจากฟงกชันปลายทางจะไดผลลัพธของการแปลงชุดตัวเลขที่สมบูรณ 
ดังน้ันถามีสถานะ p  ที่อยูใน Q  แตไมอยูใน }|)i1({ 1

0
Eeek

j j
j

j ∈+−∑ −

=
 ฟงกชันปลายทาง

จะไมสามารถแปลง p  ใหอยูในรูปแบบการแทนจํานวนใน ],i1[ EPk +−  ได ทําใหไมสามารถ
ผลิตผลลัพธของการแปลงชดุตัวเลขที่สมบูรณได  
 
บทตั้งที่ 3.4 กําหนดให q  เปนจุดที่อยูในระนาบเชิงซอน (complex plane) ที่แกน x  เปน
สวนจริง และแกน y  เปนสวนจินตภาพ เม่ือ q  อยูที่คูลําดับ ),( vu  แลว q  จะแทนจํานวน
เชิงซอน  viu +  คูลําดับใหมที่ เกิดจากการนํา  i1+−=β  มาคูณกับ  q  จะเปนคูลําดับ 

),(),( vuvuvu −−−=′′  
 
พิสูจน  ให ivuq +=  เม่ือนํา i1+−=β  มาคูณกับ q  จะไดวา 

 βq  )i1)(i( +−+= vu  

 vuvu −+−−= ii  
 i)()( vuvu −+−−=  

ซึ่ง i)()( vuvu −+−−  สามารถแทนดวยคูลําดับ ),( vu ′′  โดยที่ 

 vuu −−=′  (3.3) 
 vuv −=′  (3.4) 
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บทตั้งที่ 3.5 ในระนาบเชิงซอนที่แกน x  เปนสวนจริง และแกน y  เปนสวนจินตภาพ ถา
กําหนดใหมีเซตของจุดที่อยูบนสมการเสนตรง ซึ่งแบงกรณีออกเปน 4 เสนตรง คือ 1cx = , 

2cy = , 3cxy =−  และ 4cxy =+  แลว การนําจุดในเซตของแตละเสนตรงมาคูณกับ 
i1+−=β  จะทําใหไดเซตของจุดใหมซึ่งจะอยูในสมการเสนตรง 1c2xy =− , 2c2xy −=+ , 

3cy −=  และ 4cx −=  ตามลําดับ 
 
พิสูจน  เซตของจุดที่อยูบนสมการเสนตรง 1cx = , 2cy = , 3cxy =−  หรือ 4cxy =+  
สามารถอธิบายดวยเซตดังตอไปน้ี 

 }|i{ 11 cuvuS =+=  
 }|i{ 22 cvvuS =+=  
 }|i{ 33 cuvvuS =−+=  
 }|i{ 44 cuvvuS =++=  

เม่ือนําจุดในแตละเซตมาคูณกับ i1+−=β  จะทําใหไดเซตของจุดใหม ดังนี้ 

กรณีของ }|i{ 11 cuvuS =+=  ผลคูณของจุดในเซต 1S  กับ β  จะอยูในรูปสมการตาม
สมการที่ 3.3 และสมการที่ 3.4 ดังนี้ 

 vuu −−=′   
 vuv −=′   

เม่ือแทน u  ดวย 1c  ในสมการที่ 3.3 และสมการที่ 3.4 จะไดวา 
 vcu −−=′ 1  (3.5) 
 vcv −=′ 1  (3.6) 

เม่ือนําสมการที่ 3.6 มาลบกับสมการที่ 3.5 จะได 

 12cuv =′−′  

ดังนั้นผลคูณของจุดในเซต 1S  กับ β  จะไดผลลัพธเปน }2|i{ 11 cuvvuS =′−′′+′=′  

กรณีของ }|i{ 22 cvvuS =+=  ผลคูณของจุดในเซต 2S  กับ β  จะอยูในรูปสมการตาม
สมการที่ 3.3 และสมการที่ 3.4 ดังนี้ 

 vuu −−=′   
 vuv −=′   

เม่ือแทน v  ดวย 2c  ในสมการที่ 3.3 และสมการที่ 3.4 จะไดวา 
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 2cuu −−=′  (3.7) 
 2cuv −=′  (3.8) 

เม่ือนําสมการที่ 3.7 มาบวกกับสมการที่ 3.8 จะได 

 22cuv −=′+′  

ดังนั้นผลคูณของจุดในเซต 2S  กับ β  จะไดผลลัพธเปน }2|i{ 22 cuvvuS −=′+′′+′=′  

กรณีของ }|i{ 33 cuvvuS =−+=  ผลคูณของจุดในเซต 3S  กับ β  จะอยูในรูปสมการตาม
สมการที่ 3.3 และสมการที่ 3.4 ดังนี้ 

 vuu −−=′   
 vuv −=′   

เม่ือแทน v  ดวย 3cu +  ในสมการที่ 3.4 จะไดวา 

 3cuuv −−=′  
 3cv −=′   

ดังนั้นผลคูณของจุดในเซต 3S  กับ β  จะไดผลลัพธเปน }|i{ 33 cvvuS −=′′+′=′  

กรณีของ }|i{ 44 cuvvuS =++=  ผลคูณของจุดในเซต 4S  กับ β  จะอยูในรูปสมการตาม
สมการที่ 3.3 และสมการที่ 3.4 ดังนี้ 

 vuu −−=′   
 vuv −=′   

เม่ือแทน v  ดวย 4cu +−  ในสมการที่ 3.3 จะไดวา 

 )( 4cuuu +−−−=′  
 4cu −=′   

ดังนั้นผลคูณของจุดในเซต 4S  กับ β  จะไดผลลัพธเปน }|i{ 44 cuvuS −=′′+′=′   
 
3.3 การบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชงิซอนของเพนนีย 

อัลกอริทึมสําหรับการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจากชุดตัวเลข }2,1,0,1,2{=D  
ไปยัง }1,0,1{=E  บนฐาน i1+−=β  สามารถคํานวณไดดวยออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง 
A  ที่มีคาความหนวงเทากับ k  ซึ่งออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง A  สามารถสรางไดดวย
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อัลกอริทึมที่ 3.1 โดยที่คาความหนวง k  จะอยูในรูปพหุคูณของสี่ตามบทตั้งที่ 3.2 และออโตมา
ตาจํากัดแบบเชื่อมตรง A  ที่สรางจากอัลกอริทึมที่ 3.1 ตองมีคาความหนวง k  และเซตจํากัด
ของสถานะ Q  ที่สอดคลองกับบทตั้งที่ 3.3 ซึ่งออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง A  ที่สอดคลอง
กับบทตั้งที่ 3.2 และบทตั้งที่ 3.3 จะมีคาความหนวงที่นอยที่สุดที่เปนไปไดคือ 8=k  

สําหรับออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงน้ีจะถูกนําไปใชในการแปลงชุดตัวเลขแบบ
เชื่อมตรงจากชุดตัวเลข }2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  บนฐาน i1+−=β  ในทฤษฎีบท
ที่ 3.2 ซึ่งจะถูกกลาวถึงในลําดับถัดไป 
 
ทฤษฎีบทที่ 3.2 การบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่มีชุดตัวเลขเปน 

},,{ 101E =  สามารถคํานวณไดดวยออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงที่มีคาความหนวงเทากับ 8 
 
พิสูจน  เนื่องจากปญหาของการบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่มีชุด
ตัวเลขเปน }1,0,1{=E  สามารถพิจารณาเปนปญหาของการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก
ชุดตัวเลข }2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  บนฐาน i1+−=β  ได ดังน้ันเราจะทําการ
พิสูจนทฤษฎีบทนี้โดยการนําเสนออัลกอริทึมสําหรับการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก D  
ไปยัง E  บนฐาน i1+−=β  ดวยออโตมาตาจํากัดแบบเช่ือมตรง RA  ที่มีคาความหนวงเปน 

8=k  ซึ่ง RA  สามารถอธิบายไดดังนี้ 

),0,,( FEDQAR ×=  

เม่ือ Q  คือ เซตจํากัดของสถานะ 
 D  คือ เซตจํากัดของขอมูลเขา ซึ่งเทากับ }2,1,0,1,2{  
 E  คือ เซตจํากัดของขอมูลออก ซึ่งเทากับ }1,0,1{  
 0  คือ สถานะเริ่มตน และ 
 F  คือ เซตจํากัดของการเปลี่ยนแปลงสถานะ 

โดยที่เซตจํากัดของสถานะ Q  สามารถอธิบายไดดวย 

54321 QQQQQQ ∪∪∪∪=  

เม่ือ }2210|i{ 111 ≤+∧≤−∧∈∧∈+= uvuvVvUuvuQ  โดยที่ 
 }111|{1 ≤≤Ζ∈= uuU  และ 
 }1411|{1 ≤≤Ζ∈= vvV  

 }|i{ 222 VvUuvuQ ∈∧∈+=  โดยที่ 
 }114|{2 ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
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 }104|{2 ≤≤Ζ∈= vvV  

}88|i{ 333 ≤−≤−∧∈∧∈+= uvVvUuvuQ  โดยที่ 
 }1111|{3 ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }33|{3 ≤≤−Ζ∈= vvV  

}|i{ 444 VvUuvuQ ∈∧∈+=  โดยที่ 
 }411|{4 ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }410|{4 −≤≤−Ζ∈= vvV  

}2210|i{ 555 −≥+∧−≥−∧∈∧∈+= uvuvVvUuvuQ  โดยที่ 
 }111|{5 −≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }1114|{5 −≤≤−Ζ∈= vvV  

เซตจํากัดของสถานะ Q  สามารถแสดงไดดวยระนาบเชิงซอนดังรูปที่ 3.1 โดยที่แตละสถานะใช
แทนจํานวนเชิงซอน iyx +  โดยแกน x  ในระนาบเชิงซอนเปนสวนจริงและแกน y  ในระนาบ
เชิงซอนเปนสวนจินตภาพ 

 

รูปที่ 3.1 ระนาบเชิงซอนแสดงเซตจํากัดของสถานะ Q  โดยที่แตละสถานะใชแทนจํานวน
เชิงซอน iyx +  โดยแกน x  ในระนาบเชิงซอนเปนสวนจริงและแกน y  ในระนาบเชิงซอนเปน

สวนจินตภาพ จุดสีดําตรงกลางแทนพิกัด (0, 0) 
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การแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก D  ไปยัง E  บนฐาน i1+−=β  ดวยออโตมาตาจํากัด
แบบเชื่อมตรง RA  ที่มีคาความหนวงเปน 8=k  สามารถคํานวณไดดวยอัลกอริทึมที่ 3.2 
ดังตอไปน้ี 
 
อัลกอริทึมที่ 3.2 อัลกอริทึมการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก }2,1,0,1,2{=D  ไปยัง 

}1,0,1{=E  บนฐาน i1+−=β  ดวยออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง RA  ที่มีคาความหนวง
เปน 8=k  
 
Input : }2,1,0,1,2{,,)( i11 =∈≤∀= +−− DxmjxxX jmm  
Output : }1,0,1{,,)( 8i178 =∈≤∀= ++−++ EymjyyY jmm  
 
begin 
 Let ijjj vuq += , i1+−=β , 8=k  and 16=kβ  
 08 ←+mq  
 mj ←  
 while mj ≤  do 
 β87 ++ +← jjj qxq  
 if Qq j ∈+7  then 
 08 ←+jy  
 elseif Qq j ∉+7  then 
 if 07 <+ju  then 
 18 −←+jy  
 elseif 07 >+ju  then 
 18 ←+jy  
 endif 
 endif 
 8

887 ββ +++ −+← jjjj yqxq  

 1−← jj  
 enddo 
end 
 
อัลกอริทึมที่ 3.2 ออโตมาตาจํากัด ),0,,( FEDQAR ×=  มีลักษณะการทํางานโดยคํานวณ
ขอมูลเขาทีละหลักเริ่มจากขอมูลเขาที่มีเลขนัยสําคัญสูงสุดกอน ซึ่งจะทําการรับขอมูลเขา jx  
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หน่ึงตัวเลข แลวผลิตขอมูลออก 8+jy  หน่ึงตัวเลข พรอมเปลี่ยนแปลงสถานะจาก 8+jq  ไปยัง 

7+jq  เม่ือ Ζ∈j  และ mj ≤  ซึ่งสามารถคํานวณไดดวยสมการที่ 3.9 

 7
8

88 +++ +=+ jjjj qyqx ββ  (3.9) 

สามารถเขียนใหอยูในรูปของเสนเชื่อมในออโตมาตาไดดังนี้ 

7
/

8
8

++ ⎯⎯⎯ →⎯ +

j
yx

j qq jj  

เพ่ือแสดงใหเห็นวาอัลกอริทึมที่ 3.2 สามารถทําการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจากชุดตัวเลข 
}2,1,0,1,2{=D  ไปยัง }1,0,1{=E  บนฐาน i1+−=β  ไดอยางถูกตอง เราจะแสดงบทพิสูจน

ของอัลกอริทึมที่ 3.2 ดังตอไปน้ี 
 
บทพิสูจนของอัลกอริทึม ในการพิสูจนความถูกตองของอัลกอริทึมที่ 3.2 เราตองแสดงวา
อัลกอริทึมมีความสมเหตุสมผล (validation) และความถูกตอง (correctness) 
 
พิสูจนความสมเหตุสมผล การพิสูจนในสวนนี้เปนการแสดงวา ขอมูลออกทุกตัวเลขจากการ
แปลงชุดตัวเลขดวยออโตมาตาจํากัด RA  จะอยูใน }1,0,1{=E  เสมอ ซึ่งเราจะพิสูจนโดยแสดง
วา สําหรับทุกๆ mj ≤  แลว 

 1. ถา 8+jq  อยูใน Q  และสําหรับทุกๆ ขอมูลเขา jx  อยูใน D  แลวจะสามารถหา
ขอมูลออก 8+jy  ที่อยูใน E  ไดเสมอ 
 2. ขอมูลออก 8+jy  ทุกตัวเลขจะอยูใน E  ก็ตอเม่ือ สําหรับทุกๆ รอบของการคํานวณที่
สอดคลองกับสมการที่ 3.9 สถานะถัดไป 7+jq  ตองอยูใน Q  เสมอ ซึ่งเปนการแสดงใหเห็นวา
ขอมูลออกและจํานวนสถานะของ RA  มีขอบเขตที่แนนอน 

1. จากอัลกอริทึมที่ 3.2 สามารถเห็นไดชัดวา 8+jy  จะอยูใน E  เสมอ 

2. เราจะแสดงวา ถาออโตมาตาจํากัด RA  มีสถานะปจจุบันเปน 8+jq  ซึ่งอยูใน Q  และมีขอมูล
เขาเปน jx  ซึ่งอยูใน D  แลว ออโตมาตาจํากัด RA  จะผลิตขอมูลออกเปน 8+jy  ซึ่งอยูใน E  
และมีสถานะถัดไปเปน 7+jq  ซึ่งอยูใน Q  เสมอ โดยการพิสูจนจะแบงออกเปน 5 กรณี คือกรณี
ของสถานะปจจุบัน 8+jq  อยูใน 1Q , 2Q , 3Q , 4Q  และ 5Q  

กรณีที่ 1 8+jq  อยูใน 1Q  

กําหนดให 8+jq  อยูใน 1Q  โดยที่ 

}2210|i{ 111 ≤+∧≤−∧∈∧∈+= uvuvVvUuvuQ , 
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 }111|{1 ≤≤Ζ∈= uuU  และ 
 }1411|{1 ≤≤Ζ∈= vvV  

เม่ือออโตมาตาจํากัด RA  รับขอมูลเขาเปน jx  ซึ่งอยูใน }2,1,0,1,2{=D  แลว RA  จะผลิต
ขอมูลออกและเปลี่ยนแปลงสถานะโดยคํานวณจากสมการที่ 3.9 

การคํานวณจะเริ่มโดยการนําทุกสถานะ 8+jq  ที่อยูใน 1Q  มาคูณกับ β  ซึ่งสามารถคํานวณ
การคูณไดตามบทตั้งที่ 3.5 ผลลัพธของการคูณ β8+jq  จะอยูในรูปของเซต 1S  โดยที่ 

}2228|i{1 −≤+≤−∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuS , 
 }1222|{ −≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }010|{ ≤≤−Ζ∈= vvV  

เม่ือนํา jx  ซึ่งอยูใน }2,1,0,1,2{=D  มาบวกกับ β8+jq  ตามฝงซายของสมการที่ 3.9 จะได
เซต 1S ′  โดยที่ 

}2030|i{1 −≤+≤−∧′∈∧′∈+⊆′ uvVvUuvuS , 
 }1024|{ −≤≤−Ζ∈=′ uuU  และ 
 }010|{ ≤≤−Ζ∈=′ vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 สามารถแบง 1S ′  ออกเปนสองเซตยอยคือ 11S  และ 12S  โดยที่ 11S  เปน
เซตที่มีสมาชิกทั้งหมดอยูใน Q  และ 12S  เปนเซตที่มีสมาชิกทั้งหมดไมอยูใน Q  

11S  จะเปนเซตยอยของ 4Q  ซึ่งสามารถอธิบายไดดังนี้ 

}20|i{ 111111 −≤+∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuS , 
 }1011|{11 −≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }910|{11 −≤≤−Ζ∈= vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เม่ือ 11S  เปนเซตยอยของ Q  ดังนั้นขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 0  

จากสมการที่ 3.9 สามารถเขียนใหมเปน 

 8
887 ββ +++ −+= jjjj yqxq  (3.10) 

ดังนั้น จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 7+jq  จะอยูใน 11S  ซึ่งเปนเซตยอยของ 4Q   

12S  สามารถอธิบายไดดังนี้ 

}2030|i{ 121212 −≤+≤−∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuS , 
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 }1224|{12 −≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }010|{12 ≤≤−Ζ∈= vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เมื่อสมาชิกทุกตวัของ 12S  ไมอยูใน Q  และมีสวนจริงที่นอยกวา 0  ดังนั้น

ขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 1−  จะไดวา 168
8 −=+ βjy  จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 7+jq  

จะอยูใน 12S ′  โดยที่ 

}414|i{ 121212 −≤+≤−∧′∈∧′∈+⊆′ uvVvUuvuS , 
 }48|{12 ≤≤−Ζ∈=′ uuU  และ 
 }010|{12 ≤≤−Ζ∈=′ vvV  

โดยที่ 12S ′  เปนเซตยอยของ 43 QQ ∪  

ดังน้ัน เราสามารถสรุปไดวา ในกรณีที่ 8+jq  อยูใน 1Q  และมีขอมูลเขาเปน jx  ซึ่งอยูใน 
}2,1,0,1,2{  แลว RA  จะผลิตขอมูลออก 8+jy  อยูใน }0,1{  และมีสถานะถัดไป 7+jq  อยูใน Q  

เสมอ 

กรณีที่ 2 8+jq  อยูใน 2Q  

กําหนดให 8+jq  อยูใน 2Q  โดยที่ 

}|i{ 222 VvUuvuQ ∈∧∈+= , 
 }114|{2 ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }104|{2 ≤≤Ζ∈= vvV  

เม่ือนําทุกสถานะ 8+jq  ที่อยูใน 2Q  มาคูณกับ β  ซึ่งสามารถคํานวณการคูณไดตามบทตั้งที่ 
3.5 ผลลัพธของการคูณ β8+jq  จะอยูในรูปของเซต 2S  โดยที่ 

}820228|i{2 −≤+≤−∧≤−≤−∧∈∧∈+⊆ uvuvVvUuvuS , 
 }021|{ ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }714|{ ≤≤−Ζ∈= vvV  

เม่ือนํา jx  ซึ่งอยูใน }2,1,0,1,2{=D  มาบวกกับ β8+jq  ตามฝงซายของสมการที่ 3.9 จะได
เซต 2S ′  โดยที่ 

}6222410|i{2 −≤+≤−∧≤−≤−∧′∈∧′∈+⊆′ uvuvVvUuvuS , 
 }223|{ ≤≤−Ζ∈=′ uuU  และ 
 }714|{ ≤≤−Ζ∈=′ vvV  
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จากอัลกอริทึมที่ 3.2 สามารถแบง 2S ′  ออกเปนสองเซตยอยคือ 21S  และ 22S  โดยที่ 21S  เปน
เซตที่มีสมาชิกทั้งหมดอยูใน Q  และ 22S  เปนเซตที่มีสมาชิกทั้งหมดไมอยูใน Q  

21S  จะเปนเซตยอยของ 543 QQQ ∪∪  ซึ่งสามารถอธิบายไดดังนี้ 

}622810|i{ 212121 −≤+≤−∧≤−≤−∧∈∧∈+⊆ uvuvVvUuvuS , 
 }211|{21 ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }114|{21 ≤≤−Ζ∈= vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เม่ือ 21S  เปนเซตยอยของ Q  ดังนั้นขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 0  และ
จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 7+jq  จะอยูใน 21S  ซึ่งเปนเซตยอยของ 543 QQQ ∪∪   

22S  สามารถอธิบายไดดวย 21 TT ∪  โดยที่ 

}622249|i{ 111 −≤+≤−∧≤−≤∧∈∧∈+⊆ uvuvVvUuvuT , 
 }823|{1 −≤≤−Ζ∈= uuU , 
 }73|{1 ≤≤−Ζ∈= vvV , 

}22|i{ 222 −≥+∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuT , 
 }1218|{2 −≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }410|{2 −≤≤−Ζ∈= vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เม่ือสมาชิกทุกตัวของ 22S  ไมอยูใน Q  และมีสวนจริงที่นอยกวา 0  ดังน้ัน
ขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 1−  จะไดวา 168

8 −=+ βjy  จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 

7+jq  จะอยูใน 22S ′  เม่ือ 22S ′  สามารถอธิบายไดดวย 21 TT ′∪′  โดยที่ 

}10687|i{ 111 ≤+≤−∧≤−≤−∧′∈∧′∈+⊆′ uvuvVvUuvuT , 
 }87|{1 ≤≤−Ζ∈=′ uuU , 
 }73|{1 ≤≤−Ζ∈=′ vvV , 

}6|i{ 222 −≥+∧′∈∧′∈+⊆′ uvVvUuvuT , 
 }42|{2 ≤≤−Ζ∈=′ uuU  และ 
 }410|{2 −≤≤−Ζ∈= vvV  

โดยที่ 1T ′  เปนเซตยอยของ 32 QQ ∪  และ 2T ′  เปนเซตยอยของ 4Q  ดังน้ัน 22S ′  จะเปนเซต
ยอยของ Q  

ดังน้ัน เราสามารถสรุปไดวา ในกรณีที่ 8+jq  อยูใน 2Q  และมีขอมูลเขาเปน jx  ซึ่งอยูใน 
}2,1,0,1,2{  แลว RA  จะผลิตขอมูลออก 8+jy  อยูใน }0,1{  และมีสถานะถัดไป 7+jq  อยูใน Q  

เสมอ 
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กรณีที่ 3 8+jq  อยูใน 3Q  

กําหนดให 8+jq  อยูใน 3Q  โดยที่ 

}88|i{ 333 ≤−≤−∧∈∧∈+= uvVvUuvuQ , 
 }1111|{3 ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }33|{3 ≤≤−Ζ∈= vvV  

เม่ือนําทุกสถานะ 8+jq  ที่อยูใน 3Q  มาคูณกับ β  ซึ่งสามารถคํานวณการคูณไดตามบทตั้งที่ 
3.5 ผลลัพธของการคูณ β8+jq  จะอยูในรูปของเซต 3S  โดยที่ 

}66|i{3 ≤+≤−∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuS , 
 }1414|{ ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }88|{ ≤≤−Ζ∈= vvV  

เม่ือนํา jx  ซึ่งอยูใน }2,1,0,1,2{=D  มาบวกกับ β8+jq  ตามฝงซายของสมการที่ 3.9 จะได
เซต 3S ′  โดยที่ 

}88|i{3 ≤+≤−∧′∈∧′∈+⊆′ uvVvUuvuS , 
 }1616|{ ≤≤−Ζ∈=′ uuU  และ 
 }88|{ ≤≤−Ζ∈=′ vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 สามารถแบง 3S ′  ออกเปนสามเซตยอยคือ 31S , 32S  และ 33S  โดยที่ 31S  
เปนเซตที่มีสมาชิกทั้งหมดอยูใน Q  และ 32S  เปนเซตที่มีสมาชิกทั้งหมดไมอยูใน Q  และมี
สวนจริงนอยกวา 0  และ 33S  เปนเซตที่มีสมาชิกทั้งหมดไมอยูใน Q  และมีสวนจริงมากกวา 0  

31S  สามารถอธิบายไดดวย 321 TTT ∪∪  โดยที่ 

}8|i{ 111 ≤+∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuT , 
 }44|{1 ≤≤−Ζ∈= uuU , 
 }84|{1 ≤≤Ζ∈= vvV , 

}8888|i{ 222 ≤+≤−∧≤−≤−∧∈∧∈+⊆ uvuvVvUuvuT , 
 }88|{2 ≤≤−Ζ∈= uuU , 
 }33|{2 ≤≤−Ζ∈= vvV , 

}8|i{ 333 −≥+∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuT , 
 }44|{3 ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }48|{3 −≤≤−Ζ∈= vvV  
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โดยที่ 1T  เปนเซตยอยของ 2Q  และ 2T  เปนเซตยอยของ 3Q  และ 3T  เปนเซตยอยของ 4Q  
ดังนั้น 31S  จะเปนเซตยอยของ Q  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เม่ือ 31S  เปนเซตยอยของ Q  ดังนั้นขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 0  และ
จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 7+jq  จะอยูใน 31S  ซึ่งเปนเซตยอยของ 432 QQQ ∪∪   

32S  สามารถอธิบายไดดังนี้ 

}89|i{ 323232 −≥+∧≥−∧∈∧∈+⊆ uvuvVvUuvuS , 
 }516|{32 −≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }81|{32 ≤≤Ζ∈= vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เม่ือสมาชิกทุกตัวของ 32S  ไมอยูใน Q  และมีสวนจริงที่นอยกวา 0  ดังน้ัน
ขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 1−  จะไดวา 168

8 −=+ βjy  จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 

7+jq  จะอยูใน 32S ′  เม่ือ 32S ′  สามารถอธิบายไดดังนี้ 

}87|i{ 323232 ≥+∧−≥−∧′∈∧′∈+⊆′ uvuvVvUuvuS , 
 }110|{32 ≤≤Ζ∈=′ uuU  และ 
 }81|{32 ≤≤Ζ∈=′ vvV  

โดยที่ 32S ′  เปนเซตยอยของ 32 QQ ∪  

33S  สามารถอธิบายไดดังนี้ 

}89|i{ 333333 ≤+∧−≤−∧∈∧∈+⊆ uvuvVvUuvuS , 
 }165|{33 ≤≤Ζ∈= uuU  และ 
 }18|{33 ≤≤−Ζ∈= vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เม่ือสมาชิกทุกตัวของ 33S  ไมอยูใน Q  และมีสวนจริงที่มากกวา 0  ดังน้ัน
ขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 1 จะไดวา 168

8 =+ βjy  จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 7+jq  จะ
อยูใน 33S ′  เม่ือ 33S ′  สามารถอธิบายไดดังนี้ 

}87|i{ 333333 −≤+∧≤−∧′∈∧′∈+⊆′ uvuvVvUuvuS , 
 }011|{33 ≤≤−Ζ∈=′ uuU  และ 
 }18|{33 ≤≤−Ζ∈=′ vvV  

โดยที่ 33S ′  เปนเซตยอยของ 43 QQ ∪  
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ดังนั้น เราสามารถสรุปไดวา ในกรณีที่ 8+jq  อยูใน 3Q  และมีขอมูลเขาเปน jx  ซึ่งอยูใน 
}2,1,0,1,2{  แลว RA  จะผลิตขอมูลออก 8+jy  อยูใน }1,0,1{  และมีสถานะถัดไป 7+jq  อยูใน 

Q  เสมอ 

กรณีที่ 4 8+jq  อยูใน 4Q  

กําหนดให 8+jq  อยูใน 4Q  โดยที่ 

}|i{ 444 VvUuvuQ ∈∧∈+= , 
 }411|{4 ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }410|{4 −≤≤−Ζ∈= vvV  

เม่ือนําทุกสถานะ 8+jq  ที่อยูใน 4Q  มาคูณกับ β  ซึ่งสามารถคํานวณการคูณไดตามบทตั้งที่ 
3.5 ผลลัพธของการคูณ β8+jq  จะอยูในรูปของเซต 4S  โดยที่ 

}208822|i{4 ≤+≤∧≤−≤−∧∈∧∈+⊆ uvuvVvUuvuS , 
 }210|{ ≤≤Ζ∈= uuU  และ 
 }147|{ ≤≤−Ζ∈= vvV  

เม่ือนํา jx  ซึ่งอยูใน }2,1,0,1,2{=D  มาบวกกับ β8+jq  ตามฝงซายของสมการที่ 3.9 จะได
เซต 4S ′  โดยที่ 

}2261024|i{4 ≤+≤∧≤−≤−∧′∈∧′∈+⊆′ uvuvVvUuvuS , 
 }232|{ ≤≤−Ζ∈=′ uuU  และ 
 }147|{ ≤≤−Ζ∈=′ vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 สามารถแบง 4S ′  ออกเปนสองเซตยอยคือ 41S  และ 42S  โดยที่ 41S  เปน
เซตที่มีสมาชิกทั้งหมดอยูใน Q  และ 42S  เปนเซตที่มีสมาชิกทั้งหมดไมอยูใน Q  

41S  จะเปนเซตยอยของ 321 QQQ ∪∪  ซึ่งสามารถอธิบายไดดังนี้ 

}226108|i{ 414141 ≤+≤∧≤−≤−∧∈∧∈+⊆ uvuvVvUuvuS , 
 }112|{41 ≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }141|{41 ≤≤−Ζ∈= vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เม่ือ 41S  เปนเซตยอยของ Q  ดังนั้นขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 0  และ
จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 7+jq  จะอยูใน 41S  ซึ่งเปนเซตยอยของ 321 QQQ ∪∪   

42S  สามารถอธิบายไดดวย 21 TT ∪  โดยที่ 
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}226924|i{ 111 ≤+≤∧−≤−≤−∧∈∧∈+⊆ uvuvVvUuvuT , 
 }238|{1 ≤≤Ζ∈= uuU , 
 }37|{1 ≤≤−Ζ∈= vvV , 

}22|i{ 222 ≤+∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuT , 
 }1812|{2 ≤≤Ζ∈= uuU  และ 
 }104|{2 ≤≤Ζ∈= vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เม่ือสมาชิกทุกตัวของ 42S  ไมอยูใน Q  และมีสวนจริงที่มากกวา 0  ดังน้ัน
ขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 1 จะไดวา 168

8 =+ βjy  จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 7+jq  จะ
อยูใน 42S ′  เม่ือ 42S ′  สามารถอธิบายไดดวย 21 TT ′∪′  โดยที่ 

}61078|i{ 111 ≤+≤−∧≤−≤−∧′∈∧′∈+⊆′ uvuvVvUuvuT , 
 }78|{1 ≤≤−Ζ∈=′ uuU , 
 }37|{1 ≤≤−Ζ∈=′ vvV , 

}6|i{ 222 ≤+∧′∈∧′∈+⊆′ uvVvUuvuT , 
 }24|{2 ≤≤−Ζ∈=′ uuU  และ 
 }104|{2 ≤≤Ζ∈= vvV  

โดยที่ 1T ′  เปนเซตยอยของ 43 QQ ∪  และ 2T ′  เปนเซตยอยของ 2Q  ดังน้ัน 42S ′  จะเปนเซต
ยอยของ Q  

ดังน้ัน เราสามารถสรุปไดวา ในกรณีที่ 8+jq  อยูใน 4Q  และมีขอมูลเขาเปน jx  ซึ่งอยูใน 
}2,1,0,1,2{  แลว RA  จะผลิตขอมูลออก 8+jy  อยูใน }1,0{  และมีสถานะถัดไป 7+jq  อยูใน Q  

เสมอ 

กรณีที่ 5 8+jq  อยูใน 5Q  

กําหนดให 8+jq  อยูใน 5Q  โดยที่ 

}2210|i{ 555 −≥+∧−≥−∧∈∧∈+= uvuvVvUuvuQ , 
 }111|{5 −≤≤−Ζ∈= uuU  และ 
 }1114|{5 −≤≤−Ζ∈= vvV  

เม่ือนําทุกสถานะ 8+jq  ที่อยูใน 5Q  มาคูณกับ β  ซึ่งสามารถคํานวณการคูณไดตามบทตั้งที่ 
3.5 ผลลัพธของการคูณ β8+jq  จะอยูในรูปของเซต 5S  โดยที่ 

}2822|i{5 ≤+≤∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuS , 
 }2212|{ ≤≤Ζ∈= uuU  และ 
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 }100|{ ≤≤Ζ∈= vvV  

เม่ือนํา jx  ซึ่งอยูใน }2,1,0,1,2{=D  มาบวกกับ β8+jq  ตามฝงซายของสมการที่ 3.9 จะได
เซต 5S ′  โดยที่ 

}3020|i{5 ≤+≤∧′∈∧′∈+⊆′ uvVvUuvuS , 
 }2410|{ ≤≤Ζ∈=′ uuU  และ 
 }100|{ ≤≤Ζ∈=′ vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 สามารถแบง 5S ′  ออกเปนสองเซตยอยคือ 51S  และ 52S  โดยที่ 51S  เปน
เซตที่มีสมาชิกทั้งหมดอยูใน Q  และ 52S  เปนเซตที่มีสมาชิกทั้งหมดไมอยูใน Q  

51S  จะเปนเซตยอยของ 2Q  ซึ่งสามารถอธิบายไดดังนี้ 

}20|i{ 515151 ≥+∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuS , 
 }1110|{51 ≤≤Ζ∈= uuU  และ 
 }109|{51 ≤≤Ζ∈= vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เม่ือ 51S  เปนเซตยอยของ Q  ดังนั้นขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 0  และ
จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 7+jq  จะอยูใน 51S  ซึ่งเปนเซตยอยของ 2Q   

52S  สามารถอธิบายไดดังนี้ 

}3020|i{ 525252 ≤+≤∧∈∧∈+⊆ uvVvUuvuS , 
 }2412|{52 ≤≤Ζ∈= uuU  และ 
 }100|{52 ≤≤Ζ∈= vvV  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 เมื่อสมาชิกทุกตวัของ 52S  ไมอยูใน Q  และมีสวนจริงที่มากกวา 0  ดังนั้น

ขอมูลออก 8+jy  จะเทากับ 1 จะไดวา 168
8 =+ βjy  จากสมการที่ 3.10 สถานะถัดไป 7+jq  จะอยู

ใน 52S ′  โดยที่ 

}144|i{ 525252 ≤+≤∧′∈∧′∈+⊆′ uvVvUuvuS , 
 }84|{52 ≤≤−Ζ∈=′ uuU  และ 
 }100|{52 ≤≤Ζ∈=′ vvV  

โดยที่ 52S ′  เปนเซตยอยของ 32 QQ ∪  
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ดังนั้น เราสามารถสรุปไดวา ในกรณีที่ 8+jq  อยูใน 5Q  และมีขอมูลเขาเปน jx  ซึ่งอยูใน 
}2,1,0,1,2{  แลว RA  จะผลิตขอมูลออก 8+jy  อยูใน }1,0{  และมีสถานะถัดไป 7+jq  อยูใน Q  

เสมอ 

จากการพิจารณาทั้ง 5 กรณีของ 8+jq  ที่อยูในแตละเซตยอยของ Q  จะเห็นวา เม่ือออโตมาตา
จํากัด RA  ไดรับขอมูลเขาเปน jx  ที่อยูใน }2,1,0,1,2{=D  จะผลิตขอมูลออกเปน 8+jy  ที่อยู
ใน }1,0,1{=E  และมีสถานะถัดไปเปน 7+jq  ซึ่งอยูใน Q  เสมอ ดังนั้นเราสามารถสรุปไดวา 
ผลลัพธจากการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงดวยออโตมาตาจํากัด RA  มีความสมเหตุสมผล 

การพิสูจนขางตน แสดงใหเห็นวาอัลกอริทึมมีความสมเหตุสมผลกับขอมูลเขามีขนาดเปนอนันต 
แตในกรณีที่เปนขอมูลเขามีขนาดจํากัด เราตองพิสูจนความสมเหตุสมผลของฟงกชันปลายทาง 

*: EQ →ω  ดวย โดยฟงกชันปลายทางจะมีความสมเหตุสมผลก็ตอเม่ือ ทุกๆ สถานะใน Q  
สามารถแสดงไดดวยรูปแบบการแทนจํานวนใน ],i1[7 EP +−  ได ซึ่งหมายความวา 

}|)i1({ 7

0∑ =
∈+−=⊆

j j
j

j EeeWQ  

เม่ือ W  เปนเซตของจํานวนเชิงซอนที่สามารถแสดงไดในระบบจํานวน ),i1( E+−  ดวย
รูปแบบการแทนจํานวนที่มีความยาว 8 ตัวเลข สามารถแสดงจํานวนเชิงซอนที่อยูใน W  ดวย
ระนาบเชิงซอนดังรูปที่ 3.2 

 

รูปที่ 3.2 ระนาบเชิงซอนแสดงเซตของจํานวนเชิงซอน W  โดยที่แตละจุดใชแทนจํานวน
เชิงซอน iyx +  โดยแกน x  ในระนาบเชิงซอนเปนสวนจริงและแกน y  ในระนาบเชิงซอนเปน

สวนจินตภาพ จุดสีดําตรงกลางแทนพิกัด (0, 0) 
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ให W ′  เปนเซตยอยของ W  ซึ่งเปนเซตของจํานวนเชิงซอนที่อยูในกรอบสี่เหลี่ยม 2 รูปใน
ระนาบเชิงซอนของรูปที่ 3.2 โดยที่ 21 WWW ′∪′=′  สามารถอธิบายไดดวย 

 }|i{ 111 VvUuvuW ′∈∧′∈+=′ , 
 }157|{11 ≤≤−Ζ∈=′=′ uuVU , 

}|i{ 222 VvUuvuW ′∈∧′∈+=′  และ 
 }715|{22 ≤≤−Ζ∈=′=′ uuVU , 

เม่ือพิจารณาแตละเซตยอยของ Q  จะไดวา 11 WQ ′⊆ , 12 WQ ′⊆ , 213 WWQ ′∪′⊆ , 

24 WQ ′⊆  และ 25 WQ ′⊆  ซึ่งทําให WWQ ⊆′⊆  ดังน้ันเราสรุปไดวาฟงกชันปลายทางมี
ความสมเหตุสมผล 
 
พิสูจนความถูกตอง การพิสูจนในสวนน้ีเปนการแสดงวา ผลลัพธจากการแปลงชุดตัวเลขดวย
ออโตมาตาจํากัด RA  จะมีคาเชิงตัวเลขเทากับขอมูลเขา 

ให i121 )( +−−−= mmm xxxX  เม่ือ Dx j ∈  โดยที่ mj ≤ เปนขอมูลเขาของอัลกอริทึมที่ 3.2 
และ i1678 )( +−+++= mmm yyY  เม่ือ Ey j ∈+8  เราจะแสดงวา YX =  

เนื่องจากอัลกอริทึมที่ 3.2 การแปลงชุดตัวเลขสามารถคํานวณไดดวยสมการที่ 3.9 ถา
กําหนดให 0≥n  การแปลงชุดตัวเลขของขอมูลเขา 1+n  ตัวแรกสามารถอธิบายไดดวย
สมการดังนี้ 

 7
8

88 +++ +=+ mmmm qyqx ββ , 
 6

8
771 +++− +=+ mmmm qyqx ββ , 

 5
8

662 +++− +=+ mmmm qyqx ββ , 

  
 8

8
991 +−+−+−+− +=+ nmnmnmnm qyqx ββ  และ 

 7
8

88 +−+−+−− +=+ nmnmnmnm qyqx ββ  

เม่ือนํา jβ  ไปคูณในแตละสมการของ jx  เม่ือ mj ≤  จะไดวา 

 m
m

m
m

m
m

m
m qyqx ββββ 7

8
8

1
8 +

+
+

+
+ +=+ , 

 1
6

7
77

1
1

−
+

+
++

−
− +=+ m

m
m

m
m

m
m

m qyqx ββββ , 
 2

5
6

6
1

6
2

2
−

+
+

+
−

+
−

− +=+ m
m

m
m

m
m

m
m qyqx ββββ , 

  
 1

8
9

9
2

9
1

1
+−

+−
+−

+−
+−

+−
+−

+− +=+ nm
nm

nm
nm

nm
nm

nm
nm qyqx ββββ  และ 

 nm
nm

nm
nm

nm
nm

nm
nm qyqx −

+−
+−

+−
+−

+−
−

− +=+ ββββ 7
8

8
1

8  
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เม่ือนําสมการทั้งหมดมาบวกกัน จะได 

 m
m

nm
nm

m
m

m
m

nm
nm

m
m qyyqxx ββββββ 7

8
8

8
8

1
8 +

+−
+−

+
+

+
+

−
− +++=+++  

เน่ืองจากสถานะเริ่มตนของ RA  เทากับศูนย ดังนั้น 08 =+mq  จะไดวา 

 m
m

nm
nm

m
m

nm
nm

m
m qyyxx βββββ 7

8
8

8
8 +

+−
+−

+
+

−
− +++=++  

จากอัลกอริทึมที่ 3.2 สําหรับแตละ mj ≤  เม่ือ 8+jq  อยูใน Q  และ 8+jy  อยูใน E  เสมอ 
ดังนั้นเราสามารถสรุปไดวา YX =   
 
ตัวอยางที่ 3.1 การบวกแบบเชื่อมตรงระหวางจํานวนสองจํานวนในระบบเชิงซอนของเพนนีย 
สามารถพิจารณาเปนการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก  },,,,{ 21012D =  ไปยัง 

},,{ 101E =  ในฐาน i1+−=β  
 
วิธีทํา การบวกจํ านวนสองจํ านวนบนระบบจํ านวนเชิ งซ อนของ เพนนีย ร ะหว า ง 

i1)110111010110( +−  และ i1)010011101111( +−  จะไดผลลัพธที่อยูในรูปแบบการแทนจํานวนที่มี
ชุดตัวเลข }2,1,0,1,2{=D  เปน i1)210221100221( +−=X  การแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรง
ดวยออโตมาตาจํากัด RA  เม่ือขอมูลเขาคือ X  สามารถแสดงไดดวยตารางที่ 3.2 
 
ตารางที่ 3.2 การแปลงชุดตัวเลขแบบเชือ่มตรงจากขอมูลเขา i1)210221100221( +−=X  ดวย

ออโตมาตาจํากัด RA  

j  jx  8+jy  7+jq  

11 2  0  2  
10  1 0  i21+−  
9  2  0  i33 −−  
8  0  0  6  
7  0  1 6i01 +  
6  1 1 i41+−  
5  1 0  i54 −−  

4  2  1 i5 +−  
3  1 1 i611−−  

2  0  1 5i-1  

1 2  0  6i6 +  
0  2  1 6  
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จากตารางที่ 3.2 เม่ือออโตมาตาจํากัด RA  ทําการแปลงชุดตัวเลขสิ้นสุดแลว RA  จะมีสถานะ
สุดทายเปน 6  ซึ่งจากฟงกชันปลายทางของ RA  จะไดวา 

11001000)6( =ω  

ดังนั้นผลลัพธจากการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงของ i1)210221100221( +−=X  คือ 

 i1)11001000101110110000( +−=Y  □ 
 
3.4 สรุป 

ในบทนี้เราไดนําเสนออัลกอริทึมสําหรับการบวกแบบเชื่อมตรงในระบบจํานวน
เชิงซอนของเพนนียที่มีชุดตัวเลขเปน }1,0,1{=E  โดยเราจะพิจารณาปญหาของการบวก
ระหวางจํานวนสองจํานวนในระบบ เปนการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจากชุดตัวเลข 

}2,1,0,1,2{=D  ไปยัง E  บนฐาน i1+−=β  ซึ่งการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงตอง
พิจารณาถึงปญหาของสวนลนจากการแปลงชุดตัวเลข โดยคาความหนวงของการแปลงชุด
ตัวเลขแบบเชื่อมตองมากกวาหรือเทากับสวนลนจากการแปลงชุดตัวเลข จากการพิสูจนไดแสดง
ใหเห็นวาสวนลนจากการแปลงชุดตัวเลข D  ไปยัง E  บนฐาน i1+−=β  จะเทากับ 4 ซึ่งใน
งานวิจัยของเราจะใชออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงมาใชอธิบายอัลกอริทึมสําหรับการแปลงชุด
ตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก D  ไปยัง E  บนฐาน i1+−=β  โดยเราไดเสนอวิธีการสรางออโต
มาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงสําหรับการแปลงชุดตัวเลขดังกลาว ซึ่งจากผลทางทฤษฎีแสดงใหเห็น
วา อัลกอริทึมสําหรับการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก D  ไปยัง E  บนฐาน i1+−=β  
ซึ่งสามารถคํานวณไดดวยออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงที่มีคาความหนวงเทากับ 8 ซึ่งคา
ความหนวงที่เทากับ 8 เปนคาที่เหมาะสมที่สุดตามวิธีการสรางออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงที่
ถูกเสนอขึ้นในงานวิจัยน้ี จากนั้นจึงทําการพิสูจนวาอัลกอริทึมที่นําเสนอมีความถูกตองและ
สมเหตุสมผล 



 

 

บทที่  4 

บทวเิคราะหการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย 
 

ในระบบจํานวนที่มีฐาน β  ที่สามารถเปนไดทั้งจํานวนจริงและจํานวนเชิงซอน และ
มีชุดตัวเลข }|{ beaeE ≤≤Ζ∈=  เม่ือ 0≤a  และ 0≥b  ปญหาของการบวกและการคูณ
ใน ร ะบบ จํ าน วนนี้  ส าม า ร ถพิ จ า รณา เ ป นป ญห าขอ งก า ร แปล งชุ ด ตั ว เ ล ข จ า ก 

}|{ nbdnadD ≤≤Ζ∈=  ไป E  โดยที่การบวกจะเปนกรณีของ 2=n  และการคูณดวย u  
จะเปนกรณีของ un =  

จากที่ไดกลาวขางตน เปนที่มาของการแปลงชุดตัวเลขในระบบจํานวนเชิงซอนของ
เพนนียจากชุดตัวเลขในรูปทั่วไป (generic form) คือ ปญหาการแปลงชุดตัวเลขจาก 

}|{ ndndD ≤≤−Ζ∈=  ไปยัง }11|{ ≤≤−Ζ∈= eeE  เม่ือ 1≥n  ในบทนี้เราจะกลาวถึง
บทวิเคราะหของการสรางออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงที่ใชในการแปลงชุดตัวเลขในรูปทั่วไป 
และอัลกอริทึมของการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงนี้ 
 
4.1 การสรางออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงสําหรับการแปลงชุดตัวเลขบนระบบ
จํานวนเชิงซอนของเพนนียในรูปทั่วไป 

การสรางออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงสําหรับการแปลงชุดตัวเลขบนระบบจํานวน
เชิงซอนของเพนนียในรูปทั่วไป ),0,,( FEDQA ×=  จะมีวิธีการพิจารณาการสรางคลายคลึง
กับการสรางออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงสําหรับการแปลงชุดตัวเลขจาก }2,1,0,1,2{  ไปยัง 

}1,0,1{  บนฐาน i1+−=β  คือ กําหนดคาความหนวง k  ใหกับออโตมาตาจํากัด และใช
กําหนดการพลวัตในการหาเซตจํากัดของสถานะ Q  ของออโตมาตาจํากัด A  เน่ืองจากออโต
มาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงสําหรับการแปลงชุดตัวเลขจาก }2,1,0,1,2{  ไปยัง }1,0,1{  บนฐาน 

i1+−=β  มีคาความหนวงเทากับ 8 ดังน้ันการสรางออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง A  
สําหรับการแปลงชุดตัวเลขจาก }|{ ndndD ≤≤−Ζ∈=  ไปยัง }11|{ ≤≤−Ζ∈= eeE  
เม่ือ 1≥n  จะพิจารณาดวยคาความหนวงเปน nk 4=  เม่ือ n  เปนจํานวนเต็มบวกที่มากกวา
หรือเทากับสอง และเซตจํากัดของสถานะ Q  ของออโตมาตาจํากัด A  สําหรับการแปลงชุด
ตัวเลขจากชุดตัวเลข }|{ ndndD ≤≤−Ζ∈=  ไปยัง }11|{ ≤≤−Ζ∈= eeE  บนฐาน 

i1+−=β  ดวยคาหนวง k  สามารถหาไดดวยอัลกอริทึมที่ 4.1 ดังตอไปน้ี 
 
อัลกอริทึมที่ 4.1 อัลกอริทึมการหาเซตจํากัดของสถานะ Q  ของออโตมาตาจํากัด A  ที่มีคา
หนวง k  สําหรับการแปลงชุดตัวเลขบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียในรูปทั่วไป 
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Input : }|{ ndndD ≤≤−Ζ∈= , }11|{ ≤≤−Ζ∈= eeE , i1+−=β  and 

 2,,4 ≥Ζ∈= nnnk  
Output : Q  
 
begin 
 }0{←Q  
 do 
 QQ ←′  
 },|{ DdQqdquU ∈∈+=← β  
 for each Uu∈  
 }|{ EeeuvV k ∈+=← β  
 if φ=∩QV  then 
 }|)i1({,, 1

0
EeeuEeeuu k

j j
j

j
k ∈+−∈′∈+=′ ∑ −

=
β  

 if }|)i1({ 1

0
Eeeu k

j j
j

j ∈+−∈′ ∑ −

=
 doesn’t exist then 

 can’t find Q  by delay k  
 endif 
 }{uQQ ′∪←  
 endif 
 endfor 
 while QQ ′≠  
end 
 

อัลกอริทึมที่ 4.1 จะมีวิธีในการหาเซตจํากัดของสถานะ Q  เชนเดียวกับอัลกอริทึม
ที่ 3.1 ที่ใชในการหาเซตจํากัดของสถานะของออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงสําหรับการแปลง
ชุดตัวเลขจาก }2,1,0,1,2{  ไปยัง }1,0,1{  บนฐาน i1+−=β  โดยจะเปลี่ยนแปลงเฉพาะสวน
ของขอมูลเขาของอัลกอริทึมเพ่ือใชในการหาเซตจํากัดของสถานะ Q  ของออโตมาตาจํากัดแบบ
เชื่อมตรง A  สําหรับการแปลงชุดตัวเลขจากชุดตัวเลขจาก }|{ ndndD ≤≤−Ζ∈=  ไปยัง 

}11|{ ≤≤−Ζ∈= eeE  บนฐาน i1+−=β  โดยที่ Q  ตองเปนเซตยอยของ 
}|)i1({ 1

0
Eeek

j j
j

j ∈+−∑ −

=
 ตามบทพิสูจนของบทตั้งที่ 3.3 ดวยเชนกัน 

 
4.2 การแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียในรูปทั่วไป 

ออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง A  ที่สรางจากอัลกอริทึมที่ 4.1 จะนํามาใชในการ
แ ป ล ง ชุ ด ตั ว เ ล ข แ บบ เ ชื่ อ ม ต ร ง จ า ก ชุ ด ตั ว เ ล ข  }|{ ndndD ≤≤−Ζ∈=  ไ ป ยั ง 
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}11|{ ≤≤−Ζ∈= eeE  บนฐาน i1+−=β  เม่ือ k  เปนคาความหนวงของ A  และ Q  เปน
เซตจํากัดของสถานะของ A  แลว การแปลงชุดตัวเลขจาก D  ไปยัง E  บนฐาน i1+−=β  
สามารถคํานวณไดตามอัลกอริทึมที่ 4.2 ดังตอไปน้ี 
 
อัลกอริทึมที่ 4.2 อัลกอริทึมการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก }|{ ndndD ≤≤−Ζ∈=  
ไปยัง }11|{ ≤≤−Ζ∈= eeE  บนฐาน i1+−=β  ดวยออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง A  
ที่มีคาความหนวง k  
 
Input : }|{,,)( i11 ndndDxmjxxX jmm ≤≤−Ζ∈=∈≤∀= +−−  
Output : }11|{,,)( i11 ≤≤−Ζ∈=∈≤∀= ++−−++ eeEymjyyY kjkmkm  
 
begin 
 Let ijjj vuq +=  and i1+−=β  
 0←+kmq  
 mj ←  
 while mj ≤  do 
 βkjjkj qxq +−+ +←1  
 if Qq kj ∈−+ 1  then 
 0←+kjy  
 elseif Qq kj ∉−+ 1  then 
 if 01 <−+kju  then 
 1−←+kjy  
 elseif 01 >−+kju  then 
 1←+kjy  
 endif 
 endif 
 k

kjkjjkj yqxq ββ ++−+ −+←1  

 1−← jj  
 enddo 
end 
 

อัลกอริทึมที่ 4.2 ใชแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจาก }|{ ndndD ≤≤−Ζ∈=  
ไปยัง }11|{ ≤≤−Ζ∈= eeE  บนฐาน i1+−=β  โดยคํานวณขอมูลเขาทีละหลักเริ่มจาก
ขอมูลเขาที่มีเลขนัยสําคัญสูงสุดกอน การแปลงชุดตัวเลขสามารถคํานวณไดตามสมการที่ 4.1 
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 1−+++ +=+ kj
k

kjkjj qyqx ββ  (4.1) 

เมื่อ Ζ∈j  และ mj ≤  โดยที่ kjq +  และ 1−+kjq  คือสถานะปจจุบันและสถานะถัดไปตามลําดับ 
ซ่ึงเปนจํานวนเชิงซอนที่อยูใน Q  และขอมูลเขา jx  และขอมูลออก kjy +  เปนจํานวนเต็มที่อยูใน 
D  และ E  ตามลําดับ ดังนั้นออโตมาตาจํากัด A  เมื่ออยูในสถานะ kjq +  จะแปลงตัวเลข jx  ของ
ขอมูลเขาไปเปนตัวเลข kjy +  ของขอมูลออก และเปลี่ยนสถานะไปเปน 1−+kjq  
 
บทวิเคราะหอัลกอริทึม 

จากการพิสูจนใน [5] สามารถสรุปไดวา การแปลงชุดตัวเลขในระบบจํานวน
เชิงซอนของเพนนียจากชุดตัวเลขในรูปทั่วไป สามารถทําการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงได
เสมอ ซึ่งอัลกอริทึมที่ 4.2 ที่เสนอในงานวิจัยน้ี ใชสําหรับการแปลงชุดตัวเลขในระบบจํานวน
เชิงซอนของเพนนียจากชุดตัวเลขในรูปทั่วไป โดยอัลกอริทึมจะคํานวณไดดวยออโตมาตาจํากัด
แบบเชื่อมตรง A  ซึ่งสามารถสรางไดจากอัลกอริทึมที่ 4.1 

การสรางออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรง A  จากอัลกอริทึมที่ 4.1 เปนการหาเซต
จํากัดของสถานะ Q  เม่ือกําหนดให k  เปนคาความหนวงของออโตมาตา ซึ่งอัลกอริทึมที่ 4.1 มี
ลักษณะการทํางานแบบเวียนเกิด โดยจะทําการวนซ้ําเพิ่มจํานวนสถานะใหมใน Q  โดยที่
สถานะใหมจะพิจารณาจากการเปลี่ยนแปลงของสถานะเมื่อรับขอมูลเขาที่อยูใน D  และผลิต
ขอมูลออกที่อยูใน E  ซึ่งสอดคลองกับสมการที่ 4.1 อัลกอริทึมจะวนซ้ําเพื่อเพ่ิมจํานวนสถานะ
ใน Q  ไปจนกวาในรอบของการวนซ้ํานั้นจะไมมีสถานะใหมเพ่ิมขึ้น ซึ่ง Q  ที่ไดจากอัลกอริทึมที่ 
4.1 ไมจําเปนตองอยูในรูปแบบที่สามารถอธิบายไดดวยเซตยอย 5 เซตเหมือนกับ Q  ที่ไดจาก
อัลกอริทึมที่ 3.1 หรือกลาวไดวา จากอัลกอริทึมที่ 4.1 สามารถสราง Q  ไดแนนอน แตยังไม
สามารถกําหนดรูปแบบที่สามารถอธิบายใหเขาใจงายใหกับ Q  ได 



 

 

บทที่  5 

สรุปผลการวจิัยและขอเสนอแนะ 
 
5.1 สรุปผลการวจิัย 

ในงานวิจัยน้ีนําเสนอ การบวกแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่
มีฐานเปน i1+−  ซึ่งระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่เลือกใช มีชุดตัวเลขเปนจํานวนเต็ม
ตั้งแต -1 ถึง 1 เน่ืองจากระบบจํานวนดังกลาวมีระดับของความซ้ําซอนที่นอยที่สุด และเปน
ระบบจํานวนที่ไมมีการซ้ําซอนของการแสดงคาศูนย สําหรับปญหาของการบวกแบบเชื่อมตรง
บนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียระหวางจํานวนเชิงซอนสองจํานวน จะถูกพิจารณาเปน
ปญหาของการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจากชุดตัวเลขที่เปนจํานวนเต็มตั้งแต -2 ถึง 2 ไป
ยังชุดตัวเลขที่เปนจํานวนเต็มตั้งแต -1 ถึง 1 ซึ่งในงานวิจัยนี้ไดใชทฤษฎีของออโตมาตาจํากัด
แบบเชื่อมตรงมาชวยแกปญหาของการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรง โดยที่ออโตมาตาจํากัด
แบบเชื่อมตรงจะถูกกําหนดลักษณะเฉพาะดวยคาความหนวงและเซตจํากัดของสถานะ จาก
ทฤษฎีบทไดแสดงใหเห็นวา อัลกอริทึมของการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงจากชุดตัวเลขที่
เปนจํานวนเต็มตั้งแต -2 ถึง 2 ไปยังชุดตัวเลขที่เปนจํานวนเต็มตั้งแต -1 ถึง 1 ในระบบจํานวน
เชิงซอนของเพนนีย สามารถคํานวณไดดวยออโตมาตาจํากัดแบบเชื่อมตรงที่มีคาความหนวง
เทากับ 8 และมีจํานวนสถานะ 407 สถานะ ซึ่งไดทําการพิสูจนแลววาอัลกอริทึมดังกลาวมีความ
สมเหตุสมผล และความถูกตอง 
 
5.2 ขอเสนอแนะ 

สําหรับปญหาของการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของ
เพนนียที่มีขอมูลออกเปนจํานวนเต็มตั้งแต -1 ถึง 1 ในงานวิจัยนี้ไดนําเสนออัลกอริทึมสําหรับ
การแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงที่มาจากปญหาการบวก และไดวิเคราะหถึงปญหาการแปลง
ชุดตัวเลขในรูปทั่วไปแลว แตยังมีปญหาที่นาสนใจที่ยังไมมีบทพิสูจนอยูคือ อัลกอริทึมสําหรับ
การแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงในระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนียที่ถูกเสนอในงานวิจัยนี้ 
เปนอัลกอริทึมที่มีคาความหนวงที่นอยที่สุดหรือไม และนอกจากนี้ยังมีปญหาของการคํานวณหา
คาความหนวงของการแปลงชุดตัวเลขแบบเชื่อมตรงบนระบบจํานวนเชิงซอนของเพนนีย คือ 
เม่ือกําหนดชุดตัวเลขของขอมูลเขาเปนจํานวนเต็มตั้งแต n−  ถึง n  เม่ือ n  เปนจํานวนเต็ม
บวกที่มากกวาหนึ่งแลว ในงานวิจัยน้ีจะหาคาความหนวงของอัลกอริทึมดวยการทดลองจากคา
ความหนวงขั้นต่ํากอน ซึ่งยังไมมีวิธีที่ใชในการคํานวณหาความหนวงของอัลกอริทึมโดยไมตอง
ทดลองหาที่ละระดับคาวามหนวงได 
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